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图标和显示元素

警告提示警告提示
本说明书中的警告提示旨在提醒可能出现的财产损失和人员伤亡。

  请始终阅读和遵守该警告提示。
  请遵守所有已标记警告图标和警告语的步骤。

警告图标 警告语 含义

危险危险
人员受伤危险。 
如不遵守则将导致死亡或严重伤害。

警告警告
人员受伤危险。 
如不遵守则可能导致死亡或严重伤害。

小心小心
人员受伤危险。 
如不遵守则可能导致轻度伤害。

其他图标和显示元素其他图标和显示元素
为说明正确的操作，对重要信息和技术信息进行重点介绍。

图标 含义

    

表示“重要提示”
避免物品损失，帮助理解或优化工作流程的信息。

 

表示“补充信息”

   表示操作的图标：此时必须进行相应操作。
  当有多个操作步骤时，请按顺序执行。

符合 
DIN 18650 / EN 16005

表格中的图标以及有关安全感应器信息的图标。

不符合 
DIN 18650 / EN 16005

表格中或不符合 DIN 18650 / EN 16005 标准的传感器信息的符号。

防火门 防火门图标

不允许用于防火门 “不允许用于防火门”图标

有效性
  适用于 DCU2 V4.3 以上软件版本
  硬件版本 DCU200 从 Rev E 开始
  针对门控制

  DCU2，用于自动平开门
  DCU2-F，用于自动平开门，带关门用弹簧力
  DCU2-I，用于自动平开门，带开门用弹簧力

产品责任
根据“产品责任法”中规定的制造商对其产品负有的责任，必须遵守本手册中包含的信息（产品信息和符合规定的使
用，错误使用，产品性能，产品维护，通知义务和指示义务）。无视本“手册”中的规定将免除制造商的责任义务。 
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提示

1 提示

1.1 重要安全说明
为了确保人员安全，必须遵守该说明。
必须妥善保存该说明。
  请允许由盖泽授权的专业人员执行安装调试和维修工作。
  如果未经授权擅自更改本设备，则盖泽对因此造成的损害不承担任何责任。
  如果与其他生产商的产品组合使用，则盖泽不承担保修责任。在进行维修和维护作业时，也仅允许使用盖泽原
装部件。

  连接电源必须由专业电气人员执行。根据 VDE 0100 第 600 部分的标准进行电源连接和检查地线。
  使用一个施工现场的电路自动保护器作为电网端的断路装置，其额定值应与施工现场电源电路的类型，横截面，
敷设方法和环境条件相匹配。（代替熔丝）微型自动开关必须可以对最小 4A，最大 16 A 的电流提供保护。

  在玻璃门上贴上安全标签（材料号 08176）。
  根据机械条例 2006/42/EC 的规定，在对门设备进行调试之前必须进行安全分析，并根据 CE 标志条例 
93/68/ECC 对门设备进行标记。

  必须遵守最新版本的指令，标准和本国法规，尤其是须遵守：
  ASR A1.7“有关门和大门的指导条例”
  EN 16005“电动门 - 使用安全性 - 要求和测试方法”
  DIN 18650，第 1 和 2 部分“自动门系统”
 “停门器准则”
  DIN VDE 100-600“低压设备的安装 — 第 6 部分 检查”
  DIN EN 60335-2-103“家用电器和类似用途电器的安全要求，尤其是针对门机，大门，门窗的特殊要求”
  事故预防规定，特别是 BGV A1（VBG1）“一般规定”
  DGUV 规定 3（BGV A3）“电气设备和生产设备”

使用旋转门扇门机作为根据 DIN 18263-4 的停门装置使用旋转门扇门机作为根据 DIN 18263-4 的停门装置
  在发生火灾，故障或手动释放时，必须取消旋转门扇的停门，锁栓释放器（基于工作电流原理的开门器）具有闭
锁作用，所有开门的信号发生器暂时失效。

  在门框或双扇门的固定门扇配备了用于解锁门栓和/或弹簧卡锁的电动开门器的情况下，才能将旋转门扇门机用
于单扇门和双扇门。

1.2 安装提示
  门机仅适用于干燥房间。
  仅限使用电路图中所示的电缆。根据连接图安放明装护罩。
  绞合线原则上使用绝缘的芯线末端套管。
  对不使用的芯线进行绝缘。
  用电缆扎带固定松散的内驱动电缆。
  请注意针对外围设备供电许可的最大总耗电量。

1.3 有安全意识地工作
  避免未经授权的人员进入工作场所。
  注意长设备部件的旋转范围。
  防止门机/防护罩/耦合元件掉落。
  在电气设备上执行工作之前先切断电源供应（电源和蓄电池）并检查是否处于无电压状态。使用不间断电源
（UPS）时，设备从电源断开后仍然有电压。

  在门机打开时由于运动部件造成受伤危险（头发，衣物等的卷入，......）。
  由于无防护的挤压，碰撞，剪切和卷入的地方造成人员受伤危险。
  门机上的锋利边缘会导致人员受伤。
  因玻璃破碎所造成的受伤风险。
  高空作业时有受伤危险。
  对于 EMD-F 和 EMD Invers：
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缩写

危险危险
后撤的折臂或杆臂会造成严重伤害！后撤的折臂或杆臂会造成严重伤害！

  仅在弹簧松开时可将电机与控制单元分离。 
  请勿断开电机的连接。
  仅与限位开关连接时才能操作门机。

1.4 检查所安装的设备
  检查用以防止和避免出现挤压，戳刺，剪切和卷入情形的措施。
  检查感应传感器和移动报警器。
  检查所有可接触金属部件的地线连接情况。
  检查旋转编码器位置的正确设置（请参阅章节 21，“电机”）。

废弃处理门设备
  本门设备由可回收材料组成，废弃处理时应予以回收。
必须根据单个组件的材料类型，对其进行分类：
  铝（型材，防护罩，导向轮，滑块……）
  铁（同步件，螺栓……）
  塑料
  电子零件（门栓，电机，控制单元，变压器，感应器，......）
  电缆

零件可以在地方回收中心或由废品回收公司处理。
  蓄电池中含有污染物和重金属。不得和家庭垃圾一起处理。
另外，请将电池交于地方回收中心。

2 缩写

芯线颜色芯线颜色

BN 棕色
BK 黑色
BU 蓝色

GN 绿色
GY 灰色
YE 黄色

OG 橙色
PK 粉色
RD 红色

TQ 青绿色
VT 紫色
WH 白色

接口，端子和插头接口，端子和插头

AU 自动
BS 合页侧
BGS 合页异侧
CAN 现场总线 

（Controller 
Area Network）

DCU 门控制装置（Door 
Control Unit）

DO 常开
DPS 显示程序开关
END 限位装置
GF 自由门扇
GND 基准电位
HOD 停门装置（Hold 

Open Device）
KA 外部接触感应器
KB “授权”接触感应

器
KI 内部接触感应器 

LK  接线盒
LS  单向出口
MPS  机械程序开关
NA 夜间
OFF 关闭
PA 可设置参数的输出端 
PE 可设置参数的输入端
RES 复位按钮
RM 止动报告器
RSZ 烟感开关控制单元
RS485 与 DPS，TPS 和第二个

门机通讯信号

SF 固定门扇
STOP 停止
SCR 屏蔽罩
SIO 打开命令安全感应器 
SIS 关闭命令安全感应器 
STG 故障
TK 门转接电缆
TOE 开门器
TPS 按键程序开关
TST 安全感应器测试信号
24V 外部设备的电源电压 
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电气数据

3 电气数据
参数 数值

电源电压 230 V AC –15 %，+10 %

频率 50 Hz

防护等级 I

额定功率 120 W

电源插头 固定连接（安装线或穿线通道）

初级电路保险丝 –

次级保险丝 10 A 慢熔，5×20 mm 次级保险丝 6.3 A 慢熔，5×20 mm

次级电压（变压器） 33 V AC（46 V DC）

用于外部组件的电压 24 VDC ±10 %

外部组件的 24 V 输出电压 1 A

保险丝 24 V 1.25 A 慢熔, 5x20 mm

温度范围 –15 … +50 °C

防护等级 IP20
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控制单元和接线端子

4 控制单元和接线端子

4.1 控制单元

1 控制单元 DCU201（EMD-F）
2 控制单元 DCU202（EMD）
3 控制单元 DCU204（EMD Invers）
4 插槽 1
5 插槽 2
1-2 CAN 终端电阻未激活
2-3 CAN 终端电阻激活

DCU201, DCU204: 制动强度DCU201, DCU204: 制动强度
S1 位置 0：低（出厂设置）
S1 位置 1：中等
S1 位置 2：高

防火门的设置 S1/DIN 18263-4：防火门的设置 S1/DIN 18263-4：
  设置 S1，使 90°至 0°时的闭门时间在 
4 s 至 10 s 之间。

根据 DIN 18650/EN 16005 有关低能耗运行的根据 DIN 18650/EN 16005 有关低能耗运行的
规定设置 S1：规定设置 S1：

  设置 S1，使从 90°到 10°的闭门时间如下：
  带折臂的门：> 6.8 s
  带滚轮导轨的门：> 5.7 s

F1

F2

Encoder
 TEMP 

AC IN 

DCU200 

µR

RS485
PA

1 PA
2 

SIO
 

KB
KA

PE1 PE2 

RS
48

5
TO

E
SI

S
ST

O
P 

KI
PS

RUN PROG 

CA
N

1

2

3

4

5

DCU202 

 

DCU201

RS
Z

PA
3

RES END

 

0

1 2
S1

DCU204

RS
Z

PA
3

0

1 2
S1

  CAN 接口 CAN/CAN-ISOL 材料号 119952
  CAN 接口 CAN/CAN 材料号 189521
（参见相应的随附表）

  控制单元 DCU2，材料号 106037
控制单元 DCU2-F，材料号 106038
控制单元 DCU2-I，材料号 117297
端子排 DCU200，材料号 106040

  DCU200：
F1 AC IN（6.3 AT; 5x20 mm）
F2 24 V EXT（1.25 AT; 5x20 mm）
RUN Run LED

  常亮 运行
  0.25 s 开 - 0.25 s 关 故障
  2 s 开 - 2 s 关 新出厂
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控制单元和接线端子

4.2 接线端子

24V 2 

6 NA

7 LS

8 AU

PS
DO 9 

GND 1 

2 24V 

23 KA 

K A
KI

GND 1 

2 24V

21
KI

2 24V 

20 KB 

KB

24V 2 

15STOP 
STOP

SIO 13

1 GND 

2 24V 

10 TST 

SIO

SIS 11

1 GND

2 24V

10TST
SIS

GND 1 

2 24V

31TOEA

32TOEB

TOE
RM 33

GND 1 

2 24V 

42 RS485-A 

41 RS485-B 

RS485

SCR 43

GND 

24V 

PE1 

PE2 

1 

2 

51

52

PE1 PE2 

2 24V 

PA1A 

PA1B 

GND 1 

2 24V 

55

56

PA1 PA2 

PA2 57

GND 1 

2 24V

42RS485-A

41RS485-B

RS485
SCR 43

RSZ GND61

63

62 RSZ 24V

61 RSZ GND

RSZ

24VFP 80

54PA3 

DCU201, DCU204,
PA31

CANH 46

45CANL

DCU103
CAN

2 

1 

1 

44

41

42

1 第二门机
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打开命令和关闭命令安全感应器

5 打开命令和关闭命令安全感应器
  对于双扇门，带自由门扇控制单元的自由门扇的安全感应器与带固定门扇控制单元的固定门扇的传感器相连。
  安装传感器以监控门扇在合页异侧的关闭情况。 
激活 SIS 过程中，在关闭期间门换向并重新开启。

  将传感器安装在门扇合页侧，以监控开门情况。 
激活 SIO 过程中，在开启期间门停止。

在识别时，传感器的输出端为打开状态（GND 位于 SIS 或 SIO 的输入端）。
  调试和售后服务过程中检查传感器的功能和设置是否正确。 

安全感应器 SIS 和安全感应器 SIO 作出响应时，可在服务菜单中对门的动作进行设置。
如果门的开启位置处存在墙壁或其它类似的物体，则会在示教的过程中自动设置 SIO 的壁面阴影区。需要时，可
通过服务菜单对该区域进行更改。 
对于双扇门，开门期间在自由门扇和固定门扇的其中一个 SIO 安全感应器响后，门机暂停。如果将参数 f3“SI3 
端子 SIO”的 SI3 功能设为 0 6“SIO SF-GF”，则不会将墙壁隐藏纳入考虑范围。 

为修正墙壁隐藏区
  将参数 aB，“SI3-端子 SIO”和“SI3 墙壁隐藏区”设为所需的值
（1 %...99 % 的最大开门角度，0 = 无墙壁隐藏）
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打开命令和关闭命令安全感应器

5.1 安全感应器条对 GC 338

  请遵守 GC 338 安装说明书。

GC 338 接口的连接器为 6 针式连接器。端子 6 未占用。

  将 GC 338 接口模块上的 DIP 开关 3（TST/SBY）设置为 ON（出厂设置）。
  设置测试参数：
  显示屏程序开关 DPS： 将 Te 设置为 01（使用 24 V 进行测试）。
  ST220： 将“输出信号”，“SI 测试”设置为“使用 24 V 进行测试”。

5.1.1 监控关闭和开启

  设置接触类型参数；
  DPS： 将 s1 和 s3 设置为 02（“常闭触点”
（出厂设置）。

  ST220： 将“输入信号”，“SI1 - 端子 SIS”，
“SI1 接触方式”设置为“常闭触点”
和“SI3 – 端子 SIO”，将“SI3 接触方
式”设置为“常闭触点”（出厂设置）。

  设置功能参数：
  DPS： 将 f1 设置为所需功能并将 f3 设置为 

05（SIO 停止）或
0 6（“SIO 停止 SF-GF”）。

  ST220： 将“输入信号”，“SI1 - 端子 SIS”，
“SI1 功能”设置为所需的功能，
将“SI3 - 端子 SIO”，“SI3 功能”设置
为“SIO 停止”或“SIO 停止 SF GF”。

S

E

GC 338 

GY

2

1

4

3

5

BN

BK

BU

WH

信号
24V

SIO

GND 

SIS

100mA

S

1

13

10

2

SIO

SIO

GND 

24V

TST 

1

11

10

2

SIS

SIS

GND 

24V

TST 

E

或
1

2

3

2

1

1 合页异侧
2 合页侧
3 门转接电缆
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打开命令和关闭命令安全感应器

5.1.2  监控门的开启状态

  设置接触类型参数：
  DPS： 将 s3设置为 02（“常闭触点”）

（出厂设置）。
  ST220： “输入信号”，SI3 端子 SIO，

将 SI3 接触类型设置为“常闭触点”
（出厂设置）

  设置功能参数：
  DPS： 将 f3 设置为 05（SIO 停止）或设置为 

0 6（SIO 停止 SF-GF）。
  ST220： 将“输入信号”，“SI3 – 端子 SIO”，

“SI3 功能”设置为“SIO 停止”或
“SIO 停止 SF GF”。

1

13

10

2

SIO 

SIO

GND

24V

TST

S

E

GY 

2

1

4

3

5

BN

BK

BU

WH

信号
24V

SIO

GND

SIS

100mA

2

1

3

GC 338 

1 合页异侧
2 合页侧
3 门转接电缆
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打开命令和关闭命令安全感应器

5.1.3  监控门关闭状态

  设置接触类型参数：
  DPS： 将 s1 设置为 02（“常闭触点”）

（出厂设置）。
  ST220： “输入信号”，SI1 端子 SIS，

将 SI1 接触类型设置为“常闭触点”
（出厂设置）

  设置功能参数：
  DPS： 将 f1 设置为所需功能。
  ST220： 将“输入信号”，“SI1 – 端子 SIS”和

“SI1 功能”设置为所需功能。 1

11

10

2

SIS 

SIS

GND

24V

TST

S

E

GY 

2

1

4

3

5

BN

BK

BU

WH

信号
24V

SIO

GND

SIS

100mA

2

1

3

GC 338 

1 合页侧
2 合页异侧
3 门转接电缆

5.2 安全感应器 GC 342 

  GC 342 保护传感器
  请遵守 GC 342 安装说明书。
  附件（可选）：

  遥控，材料号 100061
  其他附件：请参阅安装说明 GC 342

传感器位置传感器位置
  按照安装说明 GC 342 中的规定将保护传感器安装在门扇上。
  设置测试参数：
  显示屏程序开关 DPS： 将 Te 设置为 02（用 GND 测试）。
  ST220： 将“输出信号”，“SI 测试”设置为“使用 GND 进行测试”。

5.2.1 监控关闭和开启

GC 342 设置GC 342 设置

  请参阅安装说明 GC 342
  盖泽建议使用选配的遥控器更改传感器参数。
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打开命令和关闭命令安全感应器

DCU 2 设置DCU 2 设置
  设置接触类型参数：
  DPS： 将 s1 和 s3 设置为 02（“常闭触点”）

（出厂设置）。
  ST220： 将“输入信号”，“SI1 - 端子 SIS”，

“SI1 接触方式”设置为“常闭触点”
和“SI3 – 端子 SIO”，将“SI3 接触方式”
设置为“常闭触点”（出厂设置）。

  设置功能参数：
  DPS： 将 f1 设置为所需功能并将 f3 设置为 05

（SIO 停止）或
0 6（“SIO 停止 SF-GF”）。

  ST220： 将“输出信号”，“SI1 – 端子 SIS”，
“SI1 功能”设置为所需功能并将
“SI3 – 端子 SIO”，“SI3 功能”设置
为“SIO stop”或者“SIO Stop SF GF”。

1

-UB

+UB

COM
+

SIO

60 mA

Test

SIS

GC 342 
BGS 

BN

GN

YE

WH

PK

GY

BU

RD

SIO13 

1 GND

4 24VSENS

10 TST

SIO 

SIS11 

1 GND

4 24VSENS

10 TST

SIS 

GC 342 
BS 

1 门转接电缆

5.2.2 监控门的开启状态

DCU 2 设置DCU 2 设置
  设置接触类型参数：
  DPS： 将 s3 设置为 02（“常闭触点”）

（出厂设置）。
  ST220： “输入信号”，SI3 端子 SIO，

将 SI3 接触类型设置为“常闭触点”
（出厂设置）。

  设置功能参数：
  DPS： 将 f3 设置为 05（SIO 停止）或 0 6

（SIO 停止 SF-GF）。
  ST220： 将“输入信号”，“SI3 – 端子 SIO”，

“SI3 功能”设置为“SIO 停止”或
“SIO 停止 SF GF”。

1

SIO13 

1 GND

4 24VSENS

10 TST

SIO 

-UB 

+UB 

COM 
+ 

SIO 

60 mA 

Test 

SIS 

GC 342 
B

BN 

GN 

YE 

WH 

PK 

GY 

BU 

RD 

1 门转接电缆

5.2.3 监控门关闭状态

DCU 2 设置DCU 2 设置
  设置接触类型参数：
  DPS： 将 s1 设置为 02（“常闭触点”）

（出厂设置）。
  ST220： “输入信号”，SI1 端子 SIS，

将 SI1 接触类型设置为“常闭触点” 
（出厂设置）。

  设置功能参数：
  DPS： 将 f1 设置为所需功能。
  ST220： 将“输入信号”，“SI1 – 端子 SIS”

和“SI1 功能”设置为所需功能。

1

SIS11 

1 GND

4 24VSENS

10 TST

SIS 

-UB 

+UB 

COM 
+ 

SIO 

60 mA 

Test 

SIS 

GC 342 
BG 

BN 

GN 

YE 

WH 

PK 

GY 

BU 

RD 

1 门转接电缆
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打开命令和关闭命令安全感应器

5.3 安全感应器 GC 334

  GC 334 模块，材料号 126410
  请遵守安装说明书。
  测试设置：
  显示屏程序开关 DPS： 将 Te 设置为 02（使用 GND 进行测试）。
  ST220： 将“输出信号”，“SI 测试”设置为“使用 GND 进行测试”。

  每列最多 6 个模块

5.3.1 监控门的开启状态

  设置接触类型参数：
  DPS： 将 s3 设置为 02（“常闭触点”）

（出厂设置）。
  ST220： “输入信号”，SI3 端子 SIO，将 SI3 

接触类型设置为“常闭触点” 
（出厂设置）。

  设置功能参数：
  DPS： 将 f3 设置为 05（SIO 停止）或 0 6

（SIO 停止 SF-GF）。
  ST220： 将“输入信号”，“SI3 – 端子 SIO”，

“SI3 功能”设置为“SIO 停止”或
“SIO 停止 SF GF”。

  GC 334 模块配置DIP1 = 开

1 GND

13 SIO

10 TST

2 24V

SIO 

GC 334 BS 

WH

YE 

GN

-
+

BN

BU-
+ RD

GC 334

60mA

1

1 门转接电缆

5.3.2 监控门关闭状态

  设置接触类型参数：
  DPS： 将 s1设置为 02（“常闭触点”）

（出厂设置）。
  ST220： “输入信号”，SI1 端子 SIS，将 SI1 

接触类型设置为“常闭触点” 
（出厂设置）。

  设置功能参数：
  DPS： 将 f1 设置为所需功能。
  ST220： 将“输入信号”，“SI1 – 端子 SIS”

和“SI1 功能”设置为所需功能。
  GC 334 模块配置DIP1 = 关

1 GND

11 SIS

10 TST

2 24V

SIS

GC 334 BGS 

VT

PK 

GN
-

+

BN

BU-

+ RD

GC 334

60mA

1

1 门转接电缆
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打开命令和关闭命令安全感应器

5.3.3 监控关闭和开启

  设置接触类型参数：
  DPS： 将 s1 设置为 02（“常闭触点”）并将

s3 设置为 02（“常闭触点”）（出厂设置）
。

  ST220： 将“输入信号”，“SI1 - 端子 SIS”，
“SI1 接触方式”设置为“常闭触点”
和“SI3 – 端子 SIO”，将“SI3 接触方式”
设置为“常闭触点”（出厂设置）。

  设置功能参数：
  DPS： 将 f1 设置为所需功能

并将 f3 设置为 05（“SIO 停止”）或 0 6 
（“SIO 停止 SF-GF”）。

  ST220： 将“输出信号”，“SI1 – 端子 SIS”，
“SI1 功能”设置为所需功能并将
“SI3 – 端子 SIO”，“SI3 功能”设置
为“SIO stop”或者“SIO Stop SF GF”。

  下列侧上的 GC 334 模块配置
  合页侧： DIP1 = 开
  合页异侧： DIP1 = 关 

SIS

1 GND

11 SIS

10 TST

2 24V

1 GND

13 SIO

10 TST

2 24V

SIO

VT

PK

GC 334 BS 

WH

YE

GN
-

+

BN

BU-

+ RD

GC 334 BS 

GC 334 BGS 

60mA
1

1 门转接电缆

5.3.4 通过 GC 334 的 Interface 连接 GC 334

GC 334 接口用于连接现有的现场穿线通道。

 

1 GND

13 SIO

10 TST

2 24V

SIO

Interface
GC 334

4

3

2

5

1 11 SIS

SIS

GC 334
BS

-

+

-

+

GC 334 
BS

GC 334 
BGS 

60mA

1

1 门转接电缆
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打开命令和关闭命令安全感应器

5.4 安全感应器 GC 335

  GC 335 主模块，材料号 128074
  GC 335 扩展套件（带附件的从模块），材料号 128072
  附件：

  BD 332 适配器，材料号 124035
  点寻找装置，材料号 112321

  请遵守安装说明书。
  为设置检测范围：使用测试体（材料号 120190）。
  始终将主模块安装在合页附近；与门机控制单元在主模块上连接。
  最多可以将七个从模块连接到主模块上。
  断开最后一个从模块或主模块（如果未连接从模块）上的配置桥。
  设置“测试”参数。
  显示屏程序开关 DPS： 将 Te 设置为 01（用 24V 测试）
  ST220：  将“输出信号”，“SI 测试”设置为“使用 24 V 进行测试”。
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打开命令和关闭命令安全感应器

5.4.1 监控关闭和开启
  设置接触类型参数：
  DPS： 将 s1 设置为 02（“常闭触点”）并将

s3 设置为 02（“常闭触点”）（出厂设置）。
  ST220： 将“输入信号”，“SI1 - 端子 SIS”，“SI1 接触方式”设置为“常闭触点”和“SI3 – 端子 SIO”，

将“SI3 接触方式”设置为“常闭触点”（出厂设置）。
  设置功能参数：
  DPS： 将 f1 设置为所需功能

并将 f3 设置为 05（“SIO 停止”）或 0 6（“SIO 停止 SF-GF”）。
  ST220： 将“输入信号”，“SI1 - 端子 SIS”，“SI1 功能”设置为所需的功能，

将“SI3 - 端子 SIO”，“SI3 功能”设置为“SIO 停止”或“SIO 停止 SF GF”。

 

GC 335
从机

1 GND

13 SIO

10 TST

2 24V

GC 335 主机
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+
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YE 
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“授权”接触感应器

5.4.2 监控门的开启状态

  设置接触类型参数：
  DPS： 将 s3 设置为 02（“常闭触点”）

（出厂设置）。
  ST220： “输入信号”，SI3 端子 SIO，将 SI3 

接触类型设置为“常闭触点”（出厂设
置）。

  设置功能参数：
  DPS： 将 f3 设置为 05（SIO 停止）或 0 6

（SIO 停止 SF-GF）。
  ST220： 将“输入信号”，“SI3 – 端子 SIO”，

“SI3 功能”设置为“SIO 停止”或
“SIO 停止 SF GF”。

1 GND

13 SIO

10 TST

2 24V

SIO 

GC 335 主机
BS

6
5

4

3

+ 2

- 1
60mA

GC 335
从机 1

1 门转接电缆

5.4.3 监控门关闭状态

  设置接触类型参数：
  DPS： 将 s1设置为 02（“常闭触点”）

（出厂设置）。
  ST220： “输入信号”，SI1 端子 SIS，将 SI1 

接触类型设置为“常闭触点” 
（出厂设置）。

  设置功能参数：
  DPS： 将 f1 设置为所需功能。
  ST220： 将“输入信号”，“SI1 – 端子 SIS”

和“SI1 功能”设置为所需功能。

1 GND

11 SIS

10 TST

2 24V

SIS

GC 335 主机
BGS 

6
5

4

3

+ 2

- 1
60mA

GC 335
从机

1

1 门转接电缆

6 “授权”接触感应器
  在 AU，LS 和 NA 运行模式中 KB 输入端激活。
  对于双扇门，授权接触感应器可以与自由门扇控制单元或固定门扇控制单元相连。 
  触发时，自由门扇打开，如果自由门扇已经打开，则固定门扇打开。
  触发时，授权接触感应器输出端关闭（输入端 KB 是 24 V）。
  “授权”接触感应器的接触类型可用 cB 参数或“KB，KB 接触类型”进行设置。
  通过服务菜单可以对常规延迟 Dl（“开门延迟”）进行设置，其对 KB，KI 和 KA 有效。
  参数设置：

  用 DPS：  将Dl 设置为所需的延迟时间（0-9s）。
  用 ST220： 用或键将开门延迟参数设置为所需的触发延迟时间（0–9 s），然后按 键。

6.1  钥匙开关

  设置接触类型参数：
  DPS： 将 cB设置为 01（出厂设置）。
  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“KB”，“KB 接触类

型”设置为“常开触点”（出厂设置）。
  钥匙开关 SCT，单极，UP，AS500 单边锁芯，材料号 117996
  附件：

  单边锁芯，材料号 090176
  附加触点，材料号 024467

20 KB

2 24V

KB
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内部接触感应器

7 内部接触感应器
  在 AU 和 LS 运行模式中，KI 输入端激活。
  对于双扇门，内部接触感应器可以与自由门扇控制单元或固定门扇控制单元相连。
  触发时，自由门扇打开，如果自由门扇已经打开，则固定门扇打开。
  “授权”接触感应器的接触类型可用 cI 参数或“KI, KI 接触类型”进行设置。
  用于监控门关闭状态的传感器也可以用作内部接触感应器。 
  参数设置：

  DPS： 将 f1 设置为 02。
  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“SI1 – 端子 SIS 1”，“SI1 功能”设置为“SIS 和 KI”。

  可以为 KI 输入端设置触发延迟时间。该时间被添加到一般延迟时间 D1（开门延迟）中。 
  参数设置：

  DPS： 将 al 设置为所需的延迟时间（0-9s）。
  ST220： 用或键将“信号”，“输入信号”，“KI”，“KI 延迟”设置为所需的延迟时间（0–9 s），

然后按 键。

7.1 GC 302 R 雷达运动检测器

  GC 302 R 是一款方向敏感型雷达运动检测器。 
  触发时，关闭 GC 302 R 的输出端（KI 输入端为 24V）。
  GC 302 R 黑色，材料号 124087
  符合 RAL 标准的 GC 302 R，材料号 124088，（安装有
防护罩时，遥控无法使用，无法看见 LED 灯）。

WH

BU

BK

BN

50 mA 
+UB

-UB

GC 302 R 

1

2

3

4

5

24V

KI

GND

2

21

1
KI

  附件：
  遥控，材料号 099575
  天花板安装套件，材料号 115384
  防雨罩，材料号 115339

  请遵守安装说明书。
  设置接触类型参数：
  DPS： 将 cI设置为 01（出厂设置）。
  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“KI”，“KI 接触类型”设置为“常开触点”（出厂设置）。

7.2 GC 304 R 雷达运动检测器

  GC 304 R 是一款方向敏感型雷达运动检测器。
  触发时，关闭 GC 304 R 的输出端（KI 输入端为 24V）
。

  GC 304 R 黑色，材料号 130651
  附件：

  遥控，材料号 100061
  请遵守安装说明书。
  设置接触类型参数：
  DPS： 将 cI设置为 01（出厂设置）。
  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“KI”，“KI 接触类

型”设置为“常开触点”（出厂设置）。

WH

YE

BN

GN

80 mA 
- UB

+ UB

GC 304 R 

1

2

3

4

5

24V

KI

GND

2

21

1
KI

7.3 按钮（无电位常开触点）

  设置接触类型参数：
  DPS： 将 cI 设置为 01（出厂设置）。
  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“KI”，“KI 接触类

型”设置为“常开触点”（出厂设置）。 21 KI

2 24V
KI
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外部接触感应器

8 外部接触感应器
  输入端仅在 KA 运行模式中激活。
  对于双扇门，外部接触感应器可以与自由门扇控制单元或固定门扇控制单元相连。 
  触发时，自由门扇打开，如果自由门扇已经打开，则固定门扇打开。
  外部接触感应器的接触类型可用 cO 参数或“KB，KB 接触类型”进行设置。
  用于监控门关闭状态的传感器也可以用作外部接触感应器。

  参数设置：
  DPS： 将 f1 设置为 03。
  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“SI1 – 端子 SIS 1”，“SI1 功能”设置为“SIS 和 KA”。

  可以为 KA 输入端设置触发延迟时间。该时间被添加到一般触发延迟时间（开门延迟）中。 
  参数设置

  DPS： 将 aa 设置为所需的延迟时间（0-9s）
  ST220： 用 或 键将“信号”，“输入信号”，“KA”，“KA 延迟”设置为所需的延迟时间（0–9 s），

然后按 键。

8.1 GC 302 R 雷达运动检测器

  提示参见 GC 302 R（KI）
  触发时，关闭 GC 302 R 的输出端（KA 输入端为 24V）。
  设置接触类型参数：
  DPS： 将 cO 设置为 01（出厂设置）。
  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“KA”，“KA 接触类

型”设置为“常开触点”（出厂设置）。

WH

BU

BK

BN

50 mA 
+UB

-UB

GC 302 R 

1

2

3

4

5

24V

KA

GND

2

23

1
KÂ

8.2 GC 304 R 雷达运动检测器

  提示参见 GC 304 R（KI）
  触发时，关闭 GC 304 R 的输出端（KI 输入端为 24V）。
  请遵守安装说明书。
  设置接触类型参数：
  DPS： 将 cO设置为 01（出厂设置）。
  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“KA”，“KA 接触类

型”设置为“常开触点”（出厂设置）。

WH

YE

BN

GN

80 mA 
- UB

+ UB

GC 304 R 

1

2

3

4

5

24V

KA

GND

2

23

1
KA

8.3 按钮（无电位常开触点）

  设置接触类型参数：
  DPS： 将 cO设置为 01（出厂设置）。
  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“KA”，“KA 接触类

型”设置为“常开触点”（出厂设置）。 23 KA

2 24V
K A
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无线电遥控装置

9 无线电遥控装置

9.1 带无线传输模块的按钮

 

WRM-24

KI K A

GND

21

24V

GND

2 

1 

OUT1

24V 2 

A

OUT2

24V

KI

2 

B

GND 1 

24V

KA

GND

2 

23

1 

oder
1 

  可使用 WTM 无线传输模块和 WTH 远程操控控制 WRM-24 
无线接收模块。
  无线接收模块，WRM-24，材料号 131213
  单频道远程操控，WTH-1，材料号 131209
  双频道远程操控，WTH-2，材料号 131210
  四频道远程操控，WTH-4，材料号 131211
  WTM 无线传输模块，材料号 131212

  请注意盖泽无线程序自动系统安装和维护说明书。
  设置接触类型参数：
  DPS： 将 cI 或 cO 设置为 01（出厂设置）。
  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“KI”，“KI 接触类

型”或“KA”，“KA 接触类型”设置为“常开
触点”（出厂设置）。

  

  
WTM 

YE 

GN 

BN

KFT 

10 Stop
  触发时，只要有人通过，门扇（双扇门的两个门扇）停住并保持静止。 
  对于双扇门，停止键可以与自由门扇控制单元或固定门扇控制单元相连。 
  显示屏程序开关 DPS 的操作请参见章节 25.3，“DPS 显示屏程序开关”。
  有关服务终端 ST220 的操作请参见章节 25.2，“ST220 服务菜单”： 
显示 ST220 连接到的门机的状态。 

  按下 键。 
  用或键选择“自由门扇参数”或“固定门扇参数”，然后按  键。

更多设置见后续说明。

  设置接触类型参数：
  DPS： 将 cN 设置为 01（“常开触点”，未监控）或

设置为 02（“常闭触点”，未监控）。
  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“停止”，“停止接触

类型”设置为“常开触点”或“常闭触点”。 15 STOP 

2 24V

STOP 

  Cn = 02 Cn = 01
  为保护人员安全，须按照 DIN 18650 / EN 16005 连接
一个用于监控输入端的终端电阻 1.2 kΩ或 2.0 kΩ，并
将参数 cN 设置为 12 或 20。

  设置接触类型参数：
  DPS： 对于“终端 1.2 kOhm”或“终端 2.0 kOhm”，

将 cN 设置为12 或 20

  ST220： 将“信号”，“输入信号”，“停止”，“停止接触
类型”设置为“终端 1.2 kOhm”或“终端 2 
kOhm”。

1.2 / 2.0 k

15 STOP

2 24V

STOP 

1.
2 

/ 2
.0

 k

Cn = 12 或 20 Cn = 12 或 20
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推即走功能（Push and Go）

11 推即走功能（Push and Go）

警告警告
挤压及剪切会引起受伤危险！挤压及剪切会引起受伤危险！

  门把手可能会当 Push And Go 功能激活时形成挤压及剪切位置。

  推即走功能（Push and Go）允许在不使用接触感应器的情况下触发门机。
  Push And Go 功能已设置的情况下，一旦用手将门扇从闭合位置移动，门机就自动开门，
  使用开启自动系统用的开门角度是可设置的（1–20% 的最大开门角度）。
  通过“Push And Go”可单独设置保持开启的时间（0-60 秒）。

一个过窄设置的开门角度会造成不希望的门自动开启。

  显示屏程序开关 DPS 的操作请参见章节 25.3，“DPS 显示屏程序开关”。
  有关服务终端 ST220 的操作请参见章节 25.2，“ST220 服务菜单”： 
显示 ST220 连接到的门机的状态。 

  按下 键。 
  用  或  键选择“自由门扇参数”或“固定门扇参数”，然后按 键。

参数设置：
  显示屏程序开关 DPS：
  将 pU 设置为所需用于开始开门自动的响应范围（1-20% 的最大开门角度），或者
  将 pU 设置为 0 0，以断开功能。
  通过“Push And Go”将 op 设置为所需的开启保持时间（00 … 0101 … 60 s）。

  ST220：
  按下按键  或  将“移动参数”，“Push And Go”设置为用于开启开门自动系统的响应范围（1-20% 的最
大开门角度）或将“Push And Go”设置为 0，以关闭此项功能。

  将“移动参数”，“开启保持时间”和“Push And Go”设置为需要的开启保持时间（00 … 0101 … 60 s）。

12 可设置参数的输入端
  使用不同的特殊功能占用 PE1 和 PE2 可设置参数的输入端（参见章节 25，“服务菜单”）。针对所需功能需要
使用的接触方式，请参见 DPS 服务菜单或者 ST220 服务菜单章节。

  可设置参数的输入端 PE1 仅适用于连接常开触点或常闭触点，而且不能用于连接模拟式程序开关 MPS。
  可设置参数的输入端 PE2 用于连接常开触点或常闭触点，也可用于连接模拟式程序开关 MPS 
（参见章节16，“运行模式”）。

显示 ST220 连接到的门机的状态。 
  按下 键。 
  用  或  键选择“自由门扇参数”或“固定门扇参数”，然后按   键。
  选择“信号”，“输入信号”，然后按   键。

 更多设置见后续说明。
  参数设置：

  DPS：将 e1 或 e2 设置为所需功能。
  ST220： 将“PE1”，“PE1 功能”或“PE2”，“PE2 功能”设置为所需功能。

MPSMPS
参见章节 16.3，“机械程序开关（MPS）”。
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可设置参数的输入端

运行模式切换 Off运行模式切换 Off
  通过自由门扇控制单元的可设置参数的输入端，可根据需要切换为 Off 运行模式。
  如果连接了 MPS 模拟程序开关，则无法更改运行模式。
  参数设置：

  DPS： 将 e1 或 e2 设置为 02（Off 运行模式）。
  ST220： 将“PE1 功能”或“PE2 功能”设置为“OFF NO”。

 
51 PE1

2 24V

PE1 GF

52 PE2

PE2 GF
或

打开两扇门和打开一扇门打开两扇门和打开一扇门
  如有必要，可使用自由门扇控制单元的可设置参数的输入端在打开两扇门和打开一扇门之间切换（取决于参数
设置）。例如借助定时器通过可用的程序开关输入端（NA, LS, AU, DO）切换打开方式，此操作便非常有利。

  如果连接了模拟式程序开关 MPS，开门的方式切换无法进行，因为它规定了“双扇打开”或“单扇打开”。
  参数设置：

  DPS： 将 e1 或 e2 设置为 03（“夏季切换”）或者 04（“冬季切换”）。
  ST220： 从“PE1 功能”或“PE2 功能”到“夏季切换”（打开两扇门）或

设置“冬季切换”（打开一扇门）。

 
51 PE1

2 24V

PE1 GF

52 PE2

PE2 GF
或

防破坏防破坏
  可设置参数的输入端 PE1 或 PE2 可用于连接报警触点，例如可用于监控关闭的（钥匙开关）外壳。机壳封闭
的情况下，触点闭合且输入端 PE1 或 PE2 上为 24V。报警触点打开，在输入端 PE1 或 PE2 上有 0V，这种情
况下门保持关闭和锁闭。

  如果接触感应器中断，KB 在 NA, LS, AU 的运行模式下不进行评估。所有其他功能保持不变。然后必须确认
（删除错误）。 

  参数设置：
  显示屏程序开关 DPS：将 e1 或 e2 设置为 05，用于“防盗”。
  ST220：将“PE1 功能”或“PE2 功能”设置为“防破坏常关”。

PE1 

52 PE2

PE2

51 PE1

2 24V

关闭位置关闭位置
  来自关闭位置上安装的门触点的反馈信息，连接至 PE1 或 PE2。一旦属于门机的门扇达到关闭位置，则门触点
关闭。

  参数设置：
  DPS: 将 e1 或 e2 设置为 0 6（关闭位置）。
  ST220：将“PE1 功能”或“PE2 功能”设置为“关闭位置”

紧急锁定紧急锁定

警告警告
挤压及剪切会引起受伤危险！挤压及剪切会引起受伤危险！
不评估安全感应器。门以设定的力度关闭。

在紧急疏散通道上不允许。

  可设置参数的输入端 PE2 能够用于连接一个紧急锁定开关。
  在操作紧急锁定开关的情形下，触点关闭并且 PE2 输入端的电压大约为 5 V。
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  接触感应器 KA，KI 和 KB 以及安全感应器 SIS 和障碍识别装置隐藏。
  关门。
  如果在输入端中存在紧急锁定信号，则门保持关闭状态。
  “紧急锁定”功能需要的终端电阻为 20 kΩ。
  参数设置：

  显示屏程序开关 DPS： 将 e2 设置为 07（紧急锁定20k）。
  ST220： 将“PE2 功能”设置为“紧急锁定20k”。

 

51 PE1

2 24V

PE2

20 kΩ

附加接触感应器（P-KI，P-KA）附加接触感应器（P-KI，P-KA）
  可设置参数的输入端可用于连接其他常开触点作为内部或外部接触感应器。
  同样的触发延迟时间对于 P-KI，P-KA 以及 KI 和 KA 有效。
  参数设置：

  DPS： 将 e1 或 e2 设置为 08，用于内部接触感应器的功能，或设置为 09，用于外部接触感应器的功能。
  ST220： 将“PE1 功能”或“PE2 功能”设置为“P-KI 触发单元常开”或“P-KA 触发单元常开”。

按键功能按键功能
  触发时，关闭按钮的输出端（PE1 或 PE2 输入端为 24 V）。
  对于双扇门，按钮可以与自由门扇控制单元或固定门扇控制单元相连。 
  如果将按钮连接到了固定门扇控制单元，则即使设置了“单扇”运行模式，触发按键功能时两个门扇都会打开。
固定门扇控制单元的内部程序开关的状态必须为开。

  设置自由门扇控制单元的开启保持时间。
  DPS 参数设置：
将 e1 和 e2 
  设置为 1 0 ：
1.按键触点 = 打开门/2.按键触点 = 关门。 
如未执行第二个按键触点，则在切换运行模式之前门保持打开状态

  设置为 11 ：
1.按键触点 = 打开门/2.按键触点 = 关门
最迟在开启保持时间结束后关门
  Oh 如果是双扇门机和双扇运行模式，并且按钮安装在 SF 门机上。
  O®如果是单扇门机或者双扇门机和“减少开门次数”的运行模式，并且按钮安装在 GF 门机上。

  参数设置 ST220：
将“PE1”，“PE1 功能”，“PE2”和“PE2 功能” 
  设置为“按钮常开”：
1.按键触点 = 打开门/2.按键触点 = 关门。
如未执行第二个按键触点，则在切换运行模式之前门保持打开状态。

  设置为“按钮 OHZ NO”：
1.按键触点 = 打开门/2.按键触点 = 关门。 
最迟在开启保持时间结束之后关门。
  Oh 如果是双扇门机和双扇运行模式，并且按钮安装在 SF 门机上。
  O®如果是单扇门机，或双扇门机和单扇运行模式，并且按钮安装在 GF 门机上。

 
51 PE1

2 24V

PE1 GF

52 PE2

PE2 GF
或
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复位控制单元复位控制单元
  可以通过可设置参数的输入端重新启动控制单元。操作按钮之后，门机的运行流程与接通电源的流程相同。
  参数设置：

  DPS： 将 e1 或 e2 设置为 13，用于功能“复位控制单元”。
  ST220： 将“PE1 功能”或“PE2 功能”设置为“复位按钮常开”。

 

51 PE1

2 24V

PE1 GF

52 PE2

PE2 GF
或

双功能按钮（单扇/双扇开门）双功能按钮（单扇/双扇开门）
对于双扇门机，可以通过可设置参数的输入端将处于运行模式“单扇打开”状态的门，以按下按键的方式根据需要
打开单扇或双扇。一次按下按键的情况下，仅打开自由门扇并在开启保持时间结束后关闭 O®。两次短按按键时，在
开启保持时间结束后打开自由门扇和固定门扇 Oh。 
参数设置，用于单扇打开或双扇打开并在开启保持时间结束后关闭（O ® 或 Oh）：
  DPS: 将 e1 或 e2 设置为 14。
  ST220： 将“PE1”，“PE1 功能”或“PE2”，“PE2 功能”设置为“双功能按钮常开”。

 
51 PE1

2 24V

PE1 GF

52 PE2

PE2 GF
或

 

WC 控制器WC 控制器
用于洗手间功能的内置按钮连接，也请参见章节 15。

伺服的火灾报警伺服的火灾报警
参见章节 23.3

打开 1 个门扇打开 1 个门扇
触发时，控制元件输出端关闭（输入端 PE1 或 PE2 上 24 V）。
对于双扇门，控制元件必须与自由门扇控制单元相连接。

  设置自由门扇控制单元的开启保持时间。
双扇门的开启保持时间由自由门扇控制单元的设置决定。
  显示屏程序开关 DPS：  将　e1 或 e2 设置为 23。 
  ST220： 将“PE1”，“PE1 功能”或“PE2”，“PE2 功能”设置为“打开单扇”。
如果已将控制元件连接至自由门扇控制单元上，则针对双扇门机采用单扇开门。 
最迟在开启保持时间结束之后关门。

  单扇的开启保持时间（冬季）在自由门扇控制单元上设置。
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13 可设置参数的输出端
使用不同的切换功能占用可设置参数的输出端 PA1 和 PA2（参见章节 25，“服务菜单”）。
显示屏程序开关 DPS 的操作请参见章节 25.3，“DPS 显示屏程序开关”。
有关服务终端 ST220 的操作请参见章节 25.2，“ST220 服务菜单”： 
显示 ST220 连接到的门机的状态。 

  按下 键。 
  用  或  键选择“自由门扇参数”或“固定门扇参数”，然后按 键。
  选择“信号”，然后按 键。

更多设置见后续说明。
参数设置：
  DPS： 将 a1 或 a2 设置为所需功能。
  ST220： 将“PA1”，“PA1 功能”或“PA2”，“PA2 功能”设置为所需功能。

13.1  可设置参数的输出端 PA1
PA1 是无电位继电器触点，开关电压 / 开关电流最高 24 V AC/DC，开关电流 0.5 A。

信号铃信号铃
该功能用于在自动运行模式下通过接触感应器 KA 和安全感应器 SIS（“SIS 和 KA”的功能）对一个信号发生器
（例如：信号铃，门铃）进行控制。
  参数设置：

  DPS： 将 a1 设置为 01（信号铃）。
 将 s1 设置为 03（SIS + KA）

  ST220： 将“PA1”，“PA1 功能”设置为“信号铃”。
 将“SI1- 端子 SIS”和“SI1 功能”设置为“SIS”和“KA”。

1 客户方的电源
最高 24 V/0.5 A AC/DC

2 客户方的信号发生器，如：信号铃或门铃

PA1 PA2 

55 PA1A

56 PA1B
2

1

故障故障
  该功能用于故障报告，如向客户方的家庭控制中心。控制单元检测到故障时，触点闭合或断开（请参见章节 26，“故障
消息”）。报告发现的所有故障。

  参数设置：
  DPS： 将 a1 设置为 02（“常开触点故障”）或设置为 03（“常闭触点故障”）。
  ST220： 将“PA1”，“PA1 功能”设置为“常开触点故障”或“常闭触点故障”。

1 房屋控制中心（现场）
2 报告输入端

PA1 PA2 

55 PA1A

56 PA1B
2

1

MPS 的故障显示MPS 的故障显示
该功能用于转换 MPS 上的故障 LED。控制单元检测到故障时，触点闭合（请参见章节 26，“故障消息”）。
到维护期时，输出端循环开闭，MPS 上故障 LED 闪烁。
  连接见章节16.3，“机械程序开关（MPS）”。
  参数设置：

  DPS： 将 a1 设置为 04（MPS 故障）。
  ST220： 将“PA1”和“PA1 功能”设置为“MPS 故障”。
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警告信号警告信号
  该功能用于门移动的声音信号发送（开关门时循环打开/关闭现场信号发生器）。
  注意控制单元的最大允许总电流消耗。
  参数设置：

  DPS： 将 a1 设置为 05（警告信号）。
  ST220： 将“PA1”，“PA1 功能”设置为“警告信号”。

1 驱动侧提供的 24 V DC 信号发生器
55 PA1A

56 PA1B

PA1 PA2 
1 GND

2 24 V 

1

 开门器 开门器

  开门器功能在用于驱动防火产品（EMD-F, EMD-Invers）时受禁。

  对于 DC 开门器连接空转二极管 1N4007（1），材料号： 115293。
  对于集成电子设备（电容负载，如类型：effeff 331，331 U，331 V，332，351 U，141，142，143，143 M 等）的开门
器，须将电阻（10 Ohm，5%，1 W，金属层，轴向）连接到 1（GND）和 55（PA1A）之间的接通限流器。

  对于不集成电子设备的开门器，请在 1（GND）和 55（PA1A）之间连一个接线桥（2）而非电阻。

  可以在可设置参数的输出端 PA1 上连接一个附加的开门器。
  注意控制单元的最大允许总电流消耗。
  参数设置：

  DPS：将 a1 设置为 0 6（开门器）。
  ST220： 将“PA1”，“PA1 功能”设置为“开门器”。

驱动侧提供的开门器

1 空转二极管
2 电阻/接线桥

1

2
GND 1 

2 24V 

55 PA1A 

56 PA1B 

PA1 PA2 

PA2 57 

安装现场提供的开门器

  12 V AC 时触点负载输出端 PA1：最大 1 A ~   12V AC    ~ 
最大 1A 

GND 1 

2 24V 

55 PA1A 

56 PA1B 

PA1 PA2 

PA2 57 

门栓信息（RM）门栓信息（RM）
（请参见第 144 章，“开门器”，“止动报告器”）
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门状态消息门状态消息
  该功能用于报告门状态，如向客户方的房屋控制中心。
  报告功能 / 门状态： 

08 已关闭和锁定
09 已关闭
10 未关闭
11 打开
12 Off
13 夜间

14 单向出口
15 自动
16 常开
20 到期维护

  参数设置：
  DPS： 将 a1 设置为所需报告功能。
  ST220： 将“PA1”，“PA1 功能”设置为所需报告功能。

1 房屋控制中心（现场）
2 报告输入端

PA1 PA2 

55 PA1A

56 PA1B
2

1

光线控制单元光线控制单元

警告警告
触电导致生命危险！触电导致生命危险！
电气控制单元损坏危险！电气控制单元损坏危险！
控制单元的输出端 PA1 无法直接打开照明。控制单元的输出端 PA1 无法直接打开照明。

  无电源连接在控制单元的输出端 PA1。

  一旦接触感应器（KI，KA，KB，SIS 和 KI，SIS 和 KA）响应，该功能用于控制例如接通输入端照明的光线控制
单元。 

  参数设置：
  DPS： 将 a1 设置为 17，用于“光线控制”。
  ST220： 将“PA1”，“PA1 功能”设置为“光线控制”。

1 光线控制单元（现场）
2 控制输入端

PA1 PA2 

55 PA1A

56 PA1B
2

1

白天和夜间的切换白天和夜间的切换
  例如，此项功能可用于将电机锁从白天运行模式切换为夜晚运行模式。
如果运行模式设置为 LS，Au 单扇，DO 或 AU 双扇，输出端就根据 GND 接通或锁闭。

  参数设置：
  DPS： 将 a1 设置为 1 8，用于运行模式报告“白天 - 夜间”。
  ST220： 将“PA1”，“PA1 功能”设置为“白天 / 夜间切换”。

  与房屋控制中心的连接：参见章节“可设置参数的输出端 PA1”，“故障”。

维护到期维护到期
  该功能用于向客户方的房屋控制中心报告门门机到期维护。
与房屋控制中心的连接：参见第 12.1 章的“可设置参数的输出端 PA1”和“故障”

  参数设置：
  DPS： 将 a1 设置为 20，用于报告“到期维护”。
  ST220： 将“PA1 功能”设置为“到期维护”。

停门电磁打开停门电磁打开
停门电磁的使用。参见章节 13.3。

WC 控制器报警WC 控制器报警
如果在 WC 功能激活的情况下 30 分钟内门没有从内打开，则会激活指示灯或发出信号。参见章节 15。
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13.2  可设置参数的输出端 PA2
PA2 是晶体管输出端，开关电压 / 开关电流最高 24 V DC / 0.5 A。

信号铃信号铃
  该功能用于在自动运行模式下通过接触感应器 KA 和安全感应器 SIS（“SIS 和 KA”的功能）对一个信号发生
器（例如：信号铃，门铃）进行控制。

  参数设置：
  DPS： 将 a2 设置为 01（信号铃）。

将 s1 设置为 03（SIS 和 KA）。
  ST220： 将“PA2”，“PA2 功能”设置为“信号铃”。

将“SI1- 端子 SIS”和“SI1 功能”设置为“SIS”和“KA”

1 现场供电
2 门信号铃
3 24V 继电器和空转二极管，材料号 103352

GND1

2 24V

55 PA1A

56 PA1B

PA1 PA2

57 PA2
2

1

3

 故障 故障
  故障功能用于故障报告，如向客户方的的家庭控制中心。 
  参数设置：

  DPS： 将 a2 设置为 02（“常开触点故障”）或设置为 03（“常闭触点故障”）。
  ST220： 将“PA2”，“PA2 功能”设置为“常开触点故障”或“常闭触点故障”。

  一旦控制单元识别系统故障，输出端就根据 GND 接通或锁闭。同时在 DPS 或 TPS 上显示相应故障编号。 
  为了进一步切换故障消息（例如：楼宇控制系统上），加装一个继电器以隔离电流。

1 房屋控制中心（现场）
2 报告输入端
3 24V 继电器和空转二极管，

材料号 103352

GND1

2 24V

55 PA1A

56 PA1B

PA1 PA2

57 PA2

2

1

3

MPS 的故障显示MPS 的故障显示
  该功能用于转换 MPS 上的故障 LED。控制单元检测到故障时，触点闭合（请参见章节 26，“故障消息”）。
  连接见章节 16.3，“机械程序开关（MPS）”。
  参数设置：

  显示屏程序开关 DPS：  将 a2 设置为 04，用于 MPS 故障显示。
  ST220：   将“PA2”，“PA2 功能”设置为“MPS 故障显示”。

警告信号警告信号
  该功能用于门移动的声音信号发送（开关门时循环打开/关闭现场信号发生器）。
  参数设置：

  DPS： 将 a2 设置为 05，用于“警告信号”。
  ST220： 将“PA2”，“PA2 功能”设置为“警告信号”。

1 驱动侧提供的 24 V DC 信号发生器
2 24V

57 PA2
1
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开门器开门器

  开门器功能在用于驱动防火产品（EMD-F, EMD-Invers）时受禁。
  PA2 只能连接感应式直流开门器（不集成电子设备）。集成电子设备的开门器，如型号：effeff 331，331 U，331 V，332，
351 U 或类似，须连接在可设置参数的输出端 PA1 上（参见章节“可设置参数的输出端 PA1”和章节“开门器”）。

  该功能用于控制附加的工作电流或静态电流开门器。
  一旦门机触发，触点就闭合或打开。
  参数设置：

  DPS： 将 a2 设置为 0 6，用于“开门器”。
将 TO 设置为所连接的开门器类型（请参阅章节 25.4，“维护模式 DPS”）。

  ST220： 将“PA2”，“PA2 功能”设置为“开门器”。
将“开门器类型”设置为所连接的开门器类型（请参阅章节 25.2，“ST220 服务菜单”）。

  更多提示请参见章节 14，“开门器”。
  安装空转二极管 1N4007（1）。

1 空转二极管 1N4007，材料号 115293

PA1 PA2 

57 PA2

2 24V

1

门状态消息门状态消息
该功能用于报告门状态，如向客户方的房屋控制中心。
门状态： 

08 已关闭和锁定
09 已关闭
10 未关闭
11 打开
12 Off
13 夜间

14 单向出口
15 自动
16 常开
20 到期维护

  参数设置：
  DPS：将 a2 设置为所需报告功能。
  ST220： 将“PA2”和“PA2 功能”设置为所需报告功能。

  与家庭控制中心相连接：请参见章节 13.2，“可设置参数的输出端 PA2”“故障”见页面 30。

白天和夜间的切换白天和夜间的切换
  例如，此项功能可用于将电机锁从白天运行模式切换为夜晚运行模式。
如果运行模式设置为 LS，Au 单扇，DO 或 AU 双扇，输出端就根据 GND 接通或锁闭。

  连接一个 24 V DC 继电器用于电势分离，材料号 103352。
  参数设置：

  DPS： 将 a2 设置为 1 8，用于运行模式报告”白天 - 夜间”。
  ST220： 将“PA2”，“PA2 功能”设置为“白天 / 夜间切换”。

1 电机锁
2 白天和夜晚模式的输入端
3 24V 继电器和空转二极管，

材料号 103352

GND1

2 24V

55 PA1A

56 PA1B

PA1 PA2

57 PA2

2

1

3
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维护到期维护到期
  该功能用于向客户方的房屋控制中心报告门门机到期维护。
  参数设置：

  DPS： 将 a2 设置为 20，用于报告“到期维护”。
  ST220： 将“PA2 功能”设置为“到期维护”。

1 房屋控制中心（现场）
2 报告输入端
3 24V 继电器和空转二极管，

材料号 103352

GND1

2 24V

55 PA1A

56 PA1B

PA1 PA2

57 PA2

2

1

3

停门电磁打开停门电磁打开
停门电磁的使用。参见章节 13.3。

WC 控制器报警WC 控制器报警
如果在 WC 功能激活的情况下 30 分钟内门没有从内打开，则会激活指示灯或发出信号。参见章节 15。

13.3 可设置参数的输出端 PA3

用保持磁铁执行开门保持功能用保持磁铁执行开门保持功能

在这里描述的使用保持磁铁的开门保持功能目前禁止用于防火产品。

  保持磁铁基本机型，材料号 115829
  墙壁安装式保持磁铁，材料号 155573
  地面安装式保持磁铁，材料号 115951
  标准磁吸压板，材料号 115954
  带弹簧缓冲器的磁吸压板，材料号 115955
  带铰链的磁吸压板，材料号 115956

服务菜单里控制单元 DCU2-F 的设置：服务菜单里控制单元 DCU2-F 的设置：
参数设置： 
  显示屏程序开关 DPS：

  将参数 a3 设置为 02（保持磁铁）。
  将参数 ol 设置为 02（遇到障碍时电机关闭）。

  ST220：
  将“信号”，“输出信号”，“PA3”设置为“保持磁铁”。
  将“移动参数”，“速度”和“向开启位置的反向移动”设置为“遇到障碍时电机关闭”。

EMD-F 门机EMD-F 门机

1 空转二极管 1N4007，材料号 115293
2 保持磁铁 24 V/100 mA 开启位置 54 PA3 

DCU201 
PA3 

80 24VFP 

1

2

  安装空转二极管 1N4007（1）。
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EMD-F-IS 门机EMD-F-IS 门机

54 PA3 

DCU201 GF
PA3 

80 24VFP 

54 PA3 

DCU201 SF
PA3 

80 24VFP 

1

2

1

2

1 空转二极管 1N4007，材料号 115293
2 保持磁铁 24 V/100 mA 开启位置

  安装空转二极管 1N4007（1）。

14  开门器
  将自由门扇的开门器连接到自由门扇控制单元，将固定门扇的开门器连接到固定门扇控制单元。
  无电位继电器触点，开关电压 / 开关电流最高 24 V AC / DC, 1 A。
  开门器的触发限制在 5 s 加已设置参数的触发延迟 Dl。
  对于 EMD Invers 仅使用逃生门开门器，保持磁铁或盖泽电机锁 GEZE IQ Lock。 
  带背板的 MA 500 停门电磁，材料号 024740，用于以磁性的方式锁定紧急疏散门。

参数设置参数设置
  显示屏程序开关 DPS： 将 TO 设置为所需的开门器类型。
  ST220： 将“门参数”，“开门器类型”设置为所需的类型。

开门器类型开门器类型

参数 DPS 参数 ST220 使用
0 0 没有开门器 如果没有开门器。
01 工作电流 如果使用工作电流开门器（出厂设置）。
02 静态电流 使用静态电流开门器时。
03 电机锁 使用电机锁时。
04 工作附加压力 工作电流开门器和开门前升高的附加压力（以释放锁）。
05 静态附加压力 静态电流开门器和开门前升高的附加压力（以释放锁）。
0 6 电机附加压力 电动锁和开门前升高的附加压力（以释放锁）。

 驱动侧提供的 24 V DC 开门器 驱动侧提供的 24 V DC 开门器

  对于集成电子设备（电容负载，如类型：effeff 331，331U，331V，332，351U，141，142，143，143M 等）的开门器，
须将电阻（10 Ohm，5 %，1 W，金属层，轴向）连接到 1（GND）和 31（TOEA）之间的接通限流器。最多可并联两个
开门器。 

  对于不集成电子设备的开门器（感应式负载），请在 1（GND）和 31（TOEA）之间连一个接线桥而非电阻。 

  工作电流开门器，已获批准用于防烟门：
  A5000-B，材料号 144590
  A5000-E，材料号 145182
  A5000-FB，材料号 144632
  A5001-B，配置有门报警触点，材料号 145183
  FT500-B，材料号 144634 
  FT501-E，配置有门报警触点，材料号 144635

  静态电流 - 开门器：
  A5300-B，材料号 144631

  安装空转二极管 1N4007（1），材料号 115293。

1

2
GND 1 

2 24V 

31 TOEA 

32 TOEB 

TOE 

RM 33 

1 空转二极管
2 电阻/接线桥
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安装现场提供的 12 V AC 开门器安装现场提供的 12 V AC 开门器

12 V AC 时触点负载输出端 PA1：最大 1 A ~   12V AC    ~ 
最大 1A 

GND1 

2 24V

31 TOEA

32 TOEB

TOE

RM33 

 止动报告器 止动报告器
  在门锁定时，RM 输入端锁定门机的触发。如果门打开，并且 RM 输入端激活，则门会反转并保持打开状态。
  连接其他止动触点时：

  常开触点：并联触点。
  常闭触点：串联触点。

  设置接触类型参数：
  显示屏程序开关 DPS：  将 ®® 设置为 01（常开触点）或 02（常闭触点）。

将 D I（开门延时）设为所需的延迟时间（0-9s）。
  ST220：   将“信号”，“输入信号”，“门栓接触类型”设置为“常开触点”或“常闭触点”。 

将“开门延时”设为所需的延迟时间（0-9s）。

 

 

GND 1 

2 24V 

31 TOEA 

32 TOEB 

TOE 

RM 33

GND 1 

2 24V 

31 TOEA 

32 TOEB 

TOE

RM 33

常开触点 常闭触点

14.1 电机锁

14.1.1 GEZE IQ Lock

  具有逃生功能的电机锁 GEZE IQ Lock 适用于单扇门和双扇门。 
  GEZE IQ Lock 是一种自锁式防慌乱电机锁。 
  IQ Lock 与 EMD，EMD-F，EMD Invers 的连接：请参见电机锁 IQ Lock 的接线图。

14.1.2 电机锁没有或有受限的解锁反馈

使用无反馈或反馈受限的电机锁时，必须使用参数 Dl（打开延迟）设置触发延迟时间，以便电机锁可以完全解锁。

1 电机锁控制单元
2 触发输入信号，用于解锁功能

1
GND 1 

2 24V 

31 TOEA 

32 TOEB 

TOE 

RM 33 

2
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开门器

14.1.3 电机锁，带无电位反馈输出端“已解锁”

如有必要，必须设置额外的打开延迟，以使电机锁在门机尝试打开门之前完全解锁。

1 电机锁控制单元
2 触发输入信号，用于解锁功能
3 反馈输出端“已解锁”，无电位

1
GND 1 

2 24V 

31 TOEA 

32 TOEB 

TOE 

RM 33 

2

3

  设置接触类型参数：
  显示屏程序开关 DPS：  将 ®® 设置为 01（常开触点）或 02（常闭触点）。

将 D I（开门延时）设为所需的延迟时间（0-9s）。
  ST220：   将“止动报告器，接触类型”设置为“常开触点”或“常闭触点”。

将“开门延时”设为所需的延迟时间（0-9s）。
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WC 控制器

15  WC 控制器

只用静态电流-开门器运行。有关开门器的连接和参数设置，请参见章节 14，“开门器”。

 

KA

23 KA

2 24V

PE1, PE2

51 PE1

2 24V

52 PE2

+ +- 

GND 1 

2 24V 

55 

56 

GN1
PA1 PA2 

57 

PA1A 

PA1B 

PA2 

或  

 

- 

+ 

- 

+ 

K

23 KA

2 24

PE1, PE2

51 PE1

2 24

52 PE2

+-

GND 1 

2 24V 

55 

56 

GN1
PA1 PA2 

57 

PA1A 

PA1B 

PA2 

或  

- 

+ 

- 

+ 

1 GND

1

2

2

3

1

2
4

4

2

3

或

1 内部按钮（带指示灯的开关单元）
2 已占用指示灯
3 外部按钮（带指示灯的开关单元）
4 信号喇叭 SLH220（选装）

功能功能
控制单元根据为可设置参数的输入端（PE1，PE2）设定的参数识别运行功能“WC 控制器”。如果洗手间未被占用，
且门处于自动运行模式，则门位于关闭位置。已占用指示灯已熄灭。 
当操纵“外部按钮”时，打开洗手间门。进入洗手间后，通过操纵“内部按钮”将洗手间门切换至“单向出口”运行
模式，并锁止外部按钮。已占用指示灯亮起。WC 门通过静态电流-开门器闭锁*）。再次按下“内部按钮”，运行模式
切换回自动模式。已占用指示灯熄灭。门打开，“外部按钮”再次启用。 
如果从内部手动打开了关上并上锁的门，或接触感应器 KB 已激活，则运行模式也会切换回自动。可通过操作 
KA 再次打开门。
当监控洗手间是否持续锁止时，在 30 分钟后触发“洗手间警报”信号，并发出声音信号（信号喇叭）。无法设置这
个时间。
在下列情况下中止“WC 控制器”操作功能：
  当门关闭并锁定，并且检测到手动开门时。
  如果通过授权接触感应器（KB）从外部打开门（例如在紧急情况下）。
在这两种情况下，都可以使用“外部按钮”来操作门。
*） 也可以用防慌乱电机锁进行闭锁（可选）

已占用指示灯已占用指示灯
如果运行模式将切换至“单向出口”，已占用指示灯（PA1 和 PA2）启动。
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参数设置：参数设置：
  显示屏程序开关 DPS： 

  根据所用的输入端，将 e1 或 e2 设置为 21（WC 控制）。
  将 a1 或 a2 设置为 14（已占用指示灯）。
  将 a1 或 a2 设置为 24（WC 控制器报警）。
  将 O® 设置为所需的延迟时间（0-60s）。

  ST220：
  将“PE1”和“PE2”设置为“WC 控制器”。
  将“PA1”和“PA2”功能设置为“单向出口”。
  将“PA1”和“PA2”功能设置为“WC 控制器报警”。
  将“开启保持时间，打开单扇”设置为所需的时间（0–60 s）。 

附件：附件：
  塑料平面式按钮，白色，材料号 114078
  塑料平面式按钮，防腐蚀，材料号 114077
  不锈钢平面式按钮，材料号 119898
  不锈钢平面式按钮 LS 990，AP，材料号 128582
  不锈钢平面式按钮 LS 990，UP，材料号 128583 
  SLE220 信号灯，立式，AS500，AW，材料号 115934
可选配件：
  SLH220 信号喇叭，立式，ASW500，AW，整套，材料号 115939

紧急打开开关紧急打开开关
参见章节 6.1，“钥匙开关”。

16  运行模式

在 EMD 的用户手册中对运行模式进行了说明。

16.1 内部程序开关
  内部程序开关，210 mm，材料号 105186
  内部程序开关，640 mm，材料号 105187
  内部程序开关，1360 mm，材料号 180200

自由门扇控制单元自由门扇控制单元

  自由门扇门机的内部程序开关有三个开关位置：
I（DO），0（NA），II（AU）。

  只有当内部程序开关处于 0（NA）位时，才能通过 TPS 和 DPS 更改
运行模式。

II

0
I

GN

WH

BN

24V2

6 NA

7 LS

8 AU

9 DO

PS-GF

固定门扇控制单元固定门扇控制单元

  使用固定门扇控制单元的内部程序开关接通或断开固定门扇的门机。
如果输入端为 24V，固定门扇与自由门扇同步（注意闭门顺序）。

  内部程序开关有三个开关位置： 
I（EIN），0（AUS），II（EIN）。

II

0
I

GN

WH

BN

24V2

6

7

8

9

PS-SF
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16.2 用开关设置运行模式
保持选定的运行模式不变，直到程序开关的任意一个输入端有一个控制信号。
如果信号输入端没有任何信号，门机将切换至夜间运行模式。

  可以使用开关来进行运行模式的设置（如定时器）。
  开关与自由门扇的控制单元相连。
  如果相应输入端为 24V（对于常开触点）和 0V（对于常闭触点），控
制单元切换为所需运行模式。

  仅当输入端 NA，LS，AU 和 DO 上无信号时，才可以操作 TPS 或 DPS。
  输入端 NA 优于输入端 LS，AU 和 DO。

24V2

6 NA

7 LS

8 AU

9 DO

PS-GF 

可以使用常开或常闭触点。只能用 ST220 设置接触类型。接触类型的出厂设置为“常开触点”。
  设置接触类型参数：
  将“信号”，“输入信号”，“NA”/“LS”/“AU”/“DO”设置为“常开触点”或“常闭触点”。

16.3  机械程序开关（MPS）

  MPS, AS500，材料号 113226
MPS-ST，带钥匙，AS500，材料号 113227

  运行模式：
OFF，NA，LS，AU 单扇打开，DO，AU 双扇打开

  请遵守安装说明书。
  双扇门连接到自由门扇。
  如果使用 MPS，无法使用 TPS，DPS 或者通过输入端 NA，LS，AU 和 
DO 改变运行模式。

  设置与 MPS 连接的控制单元的参数：
  显示屏程序开关 DPS：  将 e2 设置为 01（用于 MPS）将 a2 

或 a1 设置为 04（MPS 的故障显示）。
  ST220：   将“信号”，“输入信号”，“PE2”，

“PE2 功能”设置为“MPS”，并将
“信号”，“输出信号”，“PA2”，
“PA2 功能”设置为“MPS 故障”。

GND1

2 24V

51 PE1

52 PE2

PA257

57 252 PE1 PE2 - GF 

PA1 PA2 - GF

1

1 发生故障和维护到期时，MPS 上的 
LED 亮起。

16.4 机械程序开关（MPS-D）

  MPS-D，AS500，材料号 118417
  MPS-D-ST，带有钥匙，AS500，材料号 118418
  将 MPS-D 连接在自由门扇控制单元的内部程序开关上，双
扇设备也是这样。

  设置接触类型参数（若更改过）：
  显示屏程序开关 DPS： 无法设置。
  ST220：  将“信号”，“输入信号”，

“AU”，“接触类型”设置为
“常开触点”，并将“DO”，
“接触类型”设置为
“常开触点”（出厂设置）。

3

2

1

PS-GF 

2 24V

8 AU
9 DO

6 NA
7 LS
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16.5 按键程序开关（TPS）

  TPS, AS500, UP，材料号 113231
  TPS SCT, AS500, UP，带钥匙开关，单边锁
芯，材料号 113232

  运行模式
OFF，NA，LS，AU，DO，双扇/单扇打开 

  请遵守安装说明书。
  附件：

  单边锁芯，材料号 090176
  附加触点，材料号 024467

2

1

1

44

41

42

GND1

2 24V

42 RS485-A

41 RS485-B

SCR43

RS485

70mA
2

1

1 指示单扇/双扇运行（在单扇运行时，LED 灯亮起）
2 运行模式显示

发生错误时，LED 会显示错误代码（请参阅章节 26.2，“按
键程序开关中的错误消息”）

  连接 TPS 之前，请关闭门机的工作电压。 
否则控制单元不识别 TPS。

  如果 PE2 功能处于“MPS”（仅可显示），无 TPS 可连接。
  如果 PE1 或 PE2 位于 OFF，双扇开门或单扇开门已设置参数，且在 NA，LS，AU，DO 和 PE1 或 PE2 上均无 
24 V 的情况下，才可用 TPS 改变运行模式。

  只有按下了钥匙开关或通过密码进行了解锁（如果在服务菜单中设置了密码）后，才能更改运行模式。
  切换单扇/双扇运行： 
  同时按下 键。
  禁用或启用 TPS 操作，请参见章节 16.7“锁定或启用按键程序开关和显示程序开关的操作”

16.6  带 OFF 功能的显示屏程序开关（DPS）

  AS500，DPS 带 OFF，UP，阿尔卑斯白，材料
号 151524

  运行模式：OFF，NA，LS，AU，DO，打开单扇/
双扇

  请遵守安装说明书。
  如果 PE2 功能处于“机械式程序开关”（
仅可显示），无显示程序开关可连接。

  如果 PE1 或 PE2 位于 OFF，夏季切换或
冬季切换已设置参数，且在 NA，LS，AU，DO 
和 PE1 或 PE2 上均无 24 V 的情况下，
才可用 DPS 改变运行模式。

  仅在操作了钥匙开关或者使用密码进行解
锁（如果在服务菜单中编程设定了密码）之
后，运行模式才能更改。

2

1

1

44

41

42

GND1

2 24V

42 RS485-A

41 RS485-B

SCR43

RS485

100 mA 

OFF

2

1

20 KB

2 24V

KB

 
 

 

 
 

1 指示单扇/双扇运行
（在单扇运行时，LED 灯亮起）

2 隐藏的服务按键

  单扇/双扇运行切换： 
  同时按下 键。

禁用或启用 DPS 操作，请参见章节 16.7“锁定或启用按键程序开关和显示程序开关的操作”。
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  按键程序开关和显示器程序开关可以同时连接到控制单元。
  在进行自我测试期间，例如在切换运行模式之后，无法在 TPS 或 DPS 上进行操作。

可以通过显示器程序开关设定控制单元的参数。

调出服务菜单调出服务菜单
  同时按下隐藏的服务按键和 。

附件：附件：
  AS500，DPS 带 OFF 和 SCT，无单边锁芯，UP，阿尔卑斯白，材料号 155810
  钥匙开关 SCT，单极，UP，AS500 单边锁芯，材料号 117996
  单边锁芯，材料号 090176
  附加触点，材料号 024467

16.7  锁定或启用按键程序开关和显示程序开关的操作
  用钥匙开关阻止操作（请参阅章节 6.1“钥匙开关”）
可通过连接钥匙开关来阻止/启用 TPS 或 DPS 的操作，以防止未经授权的运行模式切换。
钥匙开关按下时才能操作。

  通过分配密码来阻止操作（请参阅章节 25.2.9“密码”）
可以通过服务菜单中的密码来保护 TPS 或 DPS 的操作，以防止未经授权的运行模式切换。
密码的设置和修改仅可以通过维护终端 ST220 上的服务菜单来实现。
TPS 或 DPS 的操作密码为 2 位数（0-9）。
出厂设置：00 = 已启用

  已设置密码保护时的运行模式切换

除了输入密码外，还可以通过操作钥匙开关来启用操作模式的切换。

按键次数对应需要输入的数字。
  用键输入第一位。
  用键输入第二位。

举例：举例：密码是 37。
  按  键 3 次。
  按  键 7 次。

  程序切换操作的持续许可
  为了实现持续许可，按键程序开关 TPS 或显示屏程序开关 DPS 的端子 1-44 之间安装有一个电桥。

– 或 –
  在服务菜单中将密码设置为“00”（出厂设置）。

17 双扇门机

17.1 两个自动门扇

  不不连接端子 2。
  参数设置见章节 24，“调试和服务”。 1GND

224V 

42RS485-A

41RS485-B

43SCR

RS485 GF
GND1

2 24V

42 RS485-A

41 RS485-B

43 SCR

RS485 SF
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EMD-Invers 上的 RWA 应急电源设备

18 EMD-Invers 上的 RWA 应急电源设备
  将 RWA 应急电源设备连接到 DCU204 电路板。
  发生火警或电源故障时，开门器和电机与控制单元断开。门用弹簧力打开。若为双扇门，两个门扇都打开。开门速
度可调。请参阅第 3 节中的设置制动力 DCU 204。

  调试前和维护时，对于无电流门机可通过手动关门检查制动电路的功能。在关闭方向上，只有弹簧制动。门必须
通过弹簧力从关闭位置缓慢打开。

  复位按钮不能连接到电路板 DCU204 上。 
  取消报警或通风状态后，门机立即再次换入正常运行。
  除了 RWA 应急电源设备报警输出端，还可以将 DCU204 连接到 DCU200 的端子 1（GND）和端子 2（24 V）。

18.1 EMD Invers，单扇门

 

GND1 

2 24 V

DCU200

RSZ GND61 

63 

62 

61 

DCU204
RSZ SF 

RSZ 24V

RSZ GND

2

1

3

1 第二门机
2 无电位警报触点
3 RWA 应急电源设备

18.2 EMD Invers，双扇门

 

GND1 

2 24 V

DCU200
(2) 

RSZ GND 61 

63 

62 

61 

DCU204 
RSZ GF 

RSZ 24V 

RSZ GND 

RSZ GND61 

63 

62 

61 

DCU204
RSZ SF 

RSZ 24V

RSZ GND

1 1

2

3

1 第二门机
2 无电位警报触点
3 RWA 应急电源设备

无需连接 RWA 系统即可运行无需连接 RWA 系统即可运行
  连接以下端子：
   DCU204 / 端子 61（RSZGND）和 DCU200 / 未占用的端子 1（GND）。
   DCU204 / 端子 63（第二个门机）和 DCU200 / 未占用端子 2（24V）。
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19  防火门上的 EMD-F, EMD-F-IS, EMD-F/R, EMD-F/R-IS

  请遵守烟感开关控制单元的接线图和安装说明。
使用防火门的门机时，不允许连接现场中央复位按钮或使用桥接复位按钮进行操作。

  单扇门机的烟感开关控制单元的耗电约 10mA，双扇门机约为 20mA。
  发生火警或电源故障时，开门器（在 DCU2-F 的端子 31 / 32 上）和电机与控制单元断开。借助弹簧力关门。
若为双扇门，两个门扇都关闭。

  必须根据门扇重量和弹簧强度来设置发生火灾报警或电源故障时门的关门速度。请参阅第 3 节中的设置制动
力 DCU 201。

  限位装置在用弹簧力关门时由齿轮内凸轮开关触发。凸轮开关被连接到 DCU201 电路板。 
  门关上时，机械操作的凸轮开关的触点打开。
  调整限位开关的凸轮盘，使得用于克服锁栓的限位装置在关闭位置前 10°卡入。

  不得将门机与伸出的限位开关一起运行。 

  调试和维护时检查复位功能。
  火警或电源恢复后按复位按钮。

在 DCU201 上连接限位开关

1
2 

DCU201 GF, SF
END

1

1 变速箱中的限位开关

在 DCU201 上连接复位按钮

1
2 

DCU201 GF, SF
RES

1

1 门机上的复位按钮
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19.1 EMD-F 上的落烟开关 GC 151

  请注意查阅 FA GC 150 的接线图。
  请遵守 GC 151 的随附表。
  请注意 GC 151 随附表中的特殊电路。

RSZ GND
63
61

DCU201 GF

1

62

RSZ GND
RSZ 24V

3
4

61GND
HOD2

3

1 落烟开关 GC 151
2 外部停门
3 第二门机

19.2 EMD-F-IS 上的落烟开关 GC 151

落烟开关必须与门机的复位按钮所连的控制单元相
连。控制单元给落烟开关施加大约 10 mA 的负荷。

  请注意查阅 FA GC 150 的接线图。
  请遵守 GC 151 的随附表。
  请注意 GC 151 随附表中的特殊电路。

61 

63 

62 

61 

DCU201 SF

RSZ 24V

RSZ GND 

RSZ GNDRSZ GND 61 

63 

62 

61 

DCU201 GF

RSZ 24V

RSZ GND

4 4

1

或

GND

HOD 4

3

61 

63 

62 

61 RSZ GND 

4

2

1 落烟开关 GC 151
2 外部停门
4 第二门机

19.3 带有集成式落烟开关 GC 151 的 EMD-F/R

落烟开关被集成在门机的加装套件中。
  请参阅 EMD-F/R 的安装说明书。
  请注意查阅 FA GC 150 的接线图。
  请遵守 GC 151 的随附表。
  请注意 GC 151 随附表中的特殊电路。

GND1 

2 24 V

DCU200 GF

RSZ GND61 

63 

62 

61 

DCU201 GF

RSZ 24V

RSZ GND

41

GND

HOD 4

3

2

1

GND

24V
3

2

1 落烟开关 GC 151
2 外部停门
3 供电
4 第二门机
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19.4 带有集成式落烟开关 GC 151 的 EMD-F/R-IS

落烟开关必须与门机的复位按钮所连的控制单元相
连。控制单元给落烟开关施加大约 10 mA 的负荷。

  请注意查阅 FA GC 150 的接线图。
  请遵守 GC 151 的随附表。
  请注意 GC 151 随附表中的特殊电路。

GND1 

2 24 V

DCU200 GF

61 

63 

62 

61 

DCU201 SF

RSZ 24V

RSZ GND 

RSZ GNDRSZ GND 61 

63 

62 

61 

DCU201 GF

RSZ 24V

RSZ GND

4 4

1

或

GND

HOD 4

3

2

1

GND

24V

61 

63 

62 

61 RSZ GND 

4

3

2

1 落烟开关 GC 151
2 外部停门
3 供电
4 第二门机

19.5 不连接烟感开关控制单元运行

  请参阅 EMD-F/R 的安装说明书。
未连接任何复位按钮。

GND1 

2 24 V

DCU200 GF

RSZ GND61 

63 

62 

61 

DCU201 GF

RSZ 24V

RSZ GND

1
RSZ GND61

63

62

61

RSZ 24V

RSZ GND

1

DCU201 SF

GND1 

2 24 V

DCU200 SF

1 双扇门机的第二个门机
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20 电源插头

门框安装门框安装
DCU2 变压器，材料号 105182

BK

BU
GN/YE

L
N
PE PE

1
3

2
4

BK

BU
GN/YE

AC
PE

AC

230V
50Hz 

PE
N
L BN

BU
GN/YE

RD

RD

L
N
PE

2

4 118

5

9

10

61

1 电源保险丝，安装现场*）
2 主开关（选配，现场）
4 电源接线
5 电源接线，第 2 门机
6 插入式电源连接端子

8 变压器 
9 安装板接地
10 防护罩接地
11 控制单元 AC IN

门扇安装门扇安装

BK

BU
GN/YE

L
N

PE PE

1
3

2
4

BK

BU
GN/YE

AC
PE

AC

230V
50Hz 

PE
N
L BN

BU

GN/YE

RD

RD

L
N

PE

2

8
3

5

11

10

4
6

9

1

1 电源保险丝，安装现场*）
2 主开关（选配，现场）
3 接线盒
4 电源接线
5 电源接线，第 2 门机

6 插入式电源连接端子 
8 变压器 
9 安装板接地
10 防护罩接地
11 控制单元 AC IN

*） 必须使用一个施工现场的电路自动保护器作为电网端的断路装置，其额定值应与施工现场电源电路的类
型，横截面，敷设方法和环境条件相匹配（最小 4A，最高 16A）

内部主开关 内部主开关 
从 2020 年开始生产的门机和更高版本的门机安装的是主开关，而非插入式主电源连接端子。电源连接以及必要
时与第二门机的电源传输借助插头连接器实现。
  DCU2 变压器，材料号 191038
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AC RD BN L

NBU

BK

BK
L

PE

N

L

PE

N

BU

BU

RD

GN/YE

GN/YE

GN/YE
AC

PE

11

10

8 7

9

4

5

� � �

��

�

�

�

�

�

��
�

�

4 电源接线
5 电源接线，第 2 门机
7 内部主开关
8 变压器 

9 安装板接地
10 防护罩接地
11 控制单元 AC IN
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连接电源连接电源

  剥开电源线（1）绝缘皮。
  剥去外皮的长度 = 40 mm
  剥去绝缘皮的长度 = 9 mm
  PE 导体引线 = 8 mm

  将螺丝刀（2）或类似工具插到插头（3）的开
口中。

  将芯线插入插头（3）中。
  再次取出螺丝刀（2）。

8 mm

PE
9 mm

最大 40 mm
3

5

4
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21  电机

警告警告
折臂或杆臂（EMD-F，EMD Invers）后撤会造成受伤危险！折臂或杆臂（EMD-F，EMD Invers）后撤会造成受伤危险！

  仅在弹簧松开时可将电机与控制单元分离。

限位开关与 DCU201 的连接限位开关与 DCU201 的连接
限位装置在用弹簧力关门时由齿轮内凸轮开关触发。凸轮开关被连接到 DCU201 电路板。门关上时，机械操作的
凸轮开关的触点打开。

  不得在已拔出限位开关时运行门机。
  只有当弹簧松弛时，才可以将限位开关从 DCU201 上拔下。
  调整限位开关的凸轮盘，使得用于克服锁栓的限位装置在关闭位置前 10°卡入

1 限位开关，常闭触点

1
2 

DCU201 GF, SF
END

1

警告警告
禁止操作！有受伤危险！禁止操作！有受伤危险！
如果旋转编码器安装在齿轮箱上，并且参数 D ®（旋转编码器位置）设置为 0 0（电机轴）而不是 01（齿轮箱），则
门扇会以不允许的速度高速旋转。

  确保正确设置参数 D ®（旋转编码器位置）。

1 电机轴旋转编码器
2 齿轮箱旋转编码器
3 旋转编码器
4 温度传感器
5 电机 1 A

-

+

M

3 SCR

2

1

B

A

MOT

WH

WH

BN

RD

GN

YE 

3 Thermo

6

5 GND

4 5V

2 B

RD

BK

BN

4

3

2 1

5

*) 

1 A

WH

WH

BN

GN

YE 

3 Thermo

6 GND

5 GND

4 5V

2 B

**) 

GND WH

*） 齿轮箱的旋转编码器： 
  将参数 D ®“旋转编码器位置”设置为 01（出厂设置）。

**） 电机轴的旋转编码器：
  将参数 D ® 的“旋转编码器位置”设置为 0 0。
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22  闭门器闭门模式
EMD 和 EMD-F 门机有闭门器闭门功能。

体弱的人和/或儿童使用门时，必须根据风险分析相应地选择安全措施，必须将参数“闭门器 Bet”（Ts）设置为 
0 或 1，并将参数“关门力矩”（Df）设置为 0。

在自动，低能耗和伺服运行模式下，可以相应设置门机的性能，使其功能与闭门器相符。为此将服务菜单参数
（Ts）“闭门器 Bet”设置为闭门器闭门模式所需的特性。

闭门器闭门模式（闭门器闭门模式（TsTs）功能表）功能表

设置 运行模式：
自动（Ba = 01）/
低能耗（Ba = 02）

运行模式：
伺服（Ba= 03）

手动

Bet（Ts = 00）

闭门力矩
（Df）等于 0 Nm

自动和手动开门后，控制速度关闭。激活 
SIS 和障碍物识别系统。

门停留在手动打开的位置。

闭门力矩 
（Df）等于 
01 - 70 Nm

自动开门后，控制速度关闭。（SIS 和障
碍物识别已激活）。手动开门后，控制速
度关闭。

门以设定的关门力矩关闭。
门机以预设的闭门力矩压向障碍物。

自动

Bet（Ts = 01）

闭门力矩
（Df）等于 0 Nm

自动和手动开门后，控制着速度关闭。
（SIS 和障碍物识别已激活）。

门保持在手动开启的位置，并在开启保
持时间结束以较慢的速度关闭。

闭门力矩 
（Df）等于 
01 - 70 Nm

自动和手动开门后，控制着力矩关闭。 门以设定的关门力矩关闭。门机以预设
的闭门力矩压向障碍物。

弹簧

Bet（Ts= 02）

闭门力矩
（Df）等于 0 Nm

仅针对 EMD-F： 
自动和手动开门时对弹簧力进行调整。

门保持在手动开启的位置，并在开启保
持时间结束以较慢的速度关闭。
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23  基本功能

23.1 自动运行

  依据 DIN 18650 和 EN 16005 的标准，在自动运行模式下，须对门扇的合页侧和合页异侧用保护装置进行保护
（安全感应器）。

门机在触发后自动打开和关闭门，为此采用了在调试期间所设置的速度，开启保持时间和功能。
  参数设置

  显示屏程序开关 DPS： 将 Ba“基本功能”设置为 01（自动运行模式）。
  ST220：  “门的参数”，“基本功能”设置为“自动运行模式”。 

23.2 低能耗运行

  对于设置为低能耗运行的门，通常不需要额外的保护装置，除非要考虑有特殊保护需求的人使用门。
  针对双扇两个门机都必须设置为低能耗运行。

如果满足以下条件，则 EMD 和 EMD-F 门机可以用作低能耗门机：
  主关闭角上的静态力小于 67 N。
  开启保持时间预设为 5 s。 
  门扇中的动能必须限制为 1.6J。还包括须按“23.2.3 设置最小开门时间和最小闭门时间”章节所述设置开门和
闭门时间。

  无电流状态下, 主收边上开门所需力小于 67 N。

  如果有体弱的人和/或儿童使用门，则必须将参数“闭门器 Bet”（Ts）设置为 0（手动）或 1（自动），并将参
数“关门力矩”（Df）设置为 0。

23.2.1 设置低能耗运行
  对于带机械式闭门顺位控制的门机，调试前禁用顺闭器。 
  在对双扇门机进行设置时，须对自由门扇控制单元（GF）和固定门扇控制单元（SF）进行分别设置，请参见章节“
调试和服务”中的说明。

  在每个控制单元上进行以下设置：
  将参数“基本功能”（Ba）设置为“低能耗”（02）。
  如果设置了低能耗运行，在当前设置值不被允许时，以下参数的值将自动应用低能耗允许的值。允许的设置值不
会被更改。

数值 最高值
出厂设置

打开速度 05

关门速度 05

手动速度 05

开门加速 05

关闭加速 05

开门力矩 10 Nm

关门力矩 20 Nm

所有的开启保持时间（or, oH, OP, HO, oS） 5 s
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如果是这些数值，则门机始终处于低能耗运行模式下，其不受惯性力矩和固定方式的影响。 
可以通过后续的手动设置来更改参数。
每次更改参数设置后，必须根据章节 23.2.3检查闭门时间，并在必要时进行调整。

  设置其他参数：

显示屏程序
开关 DPS

ST220

开关门力矩 fo 开门力矩
fc 关门力矩
Df 关门力矩

开门时为将动能限制在 1.6 J 时的开门时间 Bo 开门加速
Uo 开门速度
Bc 关门加速

关门时为将动能限制在 1.6 J 时的闭门时间 Uc 关门速度
s6 手动关闭
Bc 关门加速

所有控制和安全感应器的功能均与正常运行时相同。
低能耗运行模式下，开启保持时间可以在 5s 到 60s 之间进行调节。

23.2.2 设置开启保持时间

使用以下参数设置所有开启保持时间：

显示屏程序
开关 DPS

ST220

双扇打开的开启保持时间 Oh 双扇的开启保持时间（夏天）

单扇打开的开启保持时间 O® 双扇的开启保持时间（冬天）

授权接触感应器的开启保持时间 Os 授权触点的开启保持时间

Push And Go 的开启保持时间 0p Push And Go 的开启保持时间

手动开启保持时间 h0 手动开启保持时间

00 到 04 的设置范围相当于 5 s 的开启保持时间。
05 到 60 的设置范围相当于以 s 为单位的开启保持时间。

23.2.3  设置最小开门时间和最小闭门时间

下表中所列出的是当门从 0°打开到 80°时的最小开门时间和当门从 90°
到 10°关闭时的最小闭门时间。

在该接线图的附录中（章节 27），右图是放大视图，可更直观地观察到门的
角度。

��	

��	

��	

�	

门重 [kg]
门扇宽度 [mm]

40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 230

750 2.5 3.0 3.0 3.5 4.0 4.0 4.5 4.5 5.0* 5.0* 5.5*

800 2.5 3.0 3.5 4.0 4.0 4.5 4.5 5.0 5.5* 5.5* 5.5*

850 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 4.5 5.0 5.5 5.5* 6.0* 6.0*

900 3.0 3.5 4.0 4.0 4.5 5.0 5.5 5.5 6.0* 6.0* 6.5*

950 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.0 5.5 6.0 6.0* 6.5* 6.5*

1000 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.0 6.5* 7.0* 7.0*

1050 3.0 4.0 4.5 5.0 5.5 5.5 6.0 6.5* 7.0*

1100 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5* 7.0*

1150 3.5 4.0 5.0 5.5 6.0 6.5* 6.5*

1200 3.5 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5*

1250 3.5 4.5 5.0 6.0 6.5 7.0*

1300 4.0 4.5 5.5 6.0 6.5*

1350 4.0 5.0 5.5 6.0* 7.0*

1400 4.0 5.0 6.0 6.5

* 仅 EMD-F 和 EMD Invers
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  当门从 0°打开到 80°时，测量开门所用的时间。
  开门时间可用参数 U O（“速度”和“开门”），Bo（“加速度”和“开门加速度”）和 Bc（“加速度”和“关门加
速度”）进行设置，以确保其大于或等于表格中所列出的值。 

  当门从 90°的开门角关闭至 10°测量时间。
  使用参数 Uc（“速度”，“关门”）设置闭门时间，使其大于或等于表格所列出的值。
  利用参数 s6（“速度”，“手动关门”）对手动开门后的闭门时间进行设置，以确保其大于或等于表格所列出的值。
  并手动将门从关闭位置打开至 90°位置，再对关门位置前从 90°到 10°的闭门时间进行测量。

示例示例
门扇重量 = 80 kg
门扇宽度 = 1000 mm

根据上表将以下时间设置为 4.0 s：
  从 0°到 80°的开门时间
  从 90°到 10°的闭门时间 
  从 90°到 10°的“手动关门”的闭门时间

23.3  伺服运行
可将 EMD-F 门机作为伺服门机使用。
参数设置：

  显示屏程序开关 DPS： 将 Ba 设置为 03，针对伺服运行模式。
  ST220： 将“运行模式”设置为“伺服运行”。

  只有 EMD-F 才具有伺服功能。

伺服运行模式被划分为 3 个功能区
  伺服辅助
  无火灾报警的伺服功能
  有火灾报警的伺服功能

伺服辅助伺服辅助
伺服运行下，门机助力工作，它对弹簧力加以补偿。门更易于手动开关。
门不会自动打开，开门安全感应器无功能。
通过触发 KI，KA 和 KB，对 DO 的运行模式进行切换，或者手动开门打，直至达到预设的伺服启动角度，通过这
些方式都可以启动伺服功能。
门保持在用手设置位置。如果不再出现控制信号（KI, KA, KB, SIS），并且运行模式没有设置为 DO，在已设置的
开启保持时间后自动关闭。

无火灾报警的伺服功能无火灾报警的伺服功能
手动开门时，门机起到助力的作用，并对弹簧的关门力加以补偿。门机可通过所设置的开门力矩（伺服附加扭力）将
门沿开门方向缓慢移动。
以下参数对此功能有影响：
  伺服持续时间（aD）

  从触发到伺服辅助的持续时间。 
  伺服附加力矩（aO）

  除弹簧补偿外，开门力矩也起作用。
触发时，门机以所设定的伺服附加力矩开门。在过了所设定的伺服持续时间后（aD），门机将门关闭。
在触发（KI，KA 和 KB）后，或者对 Push And Go 的伺服启动角功能进行设置后，伺服辅助功能被激活。

  对于开槽的两扇门，仅为自由门扇设置伺服附加力矩。
  在低能耗运行模式下，必须对伺服力矩（aO）进行设置。
  开门时 SIO 不会进行评估。门机以伺服附加力矩压向障碍物。
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有火灾报警的伺服功能有火灾报警的伺服功能

  如果此项功能应用于防火门，个别情况下需得到建筑法方面的审批许可。 
  必须通过现场安全电源或不间断电源（UPS）为门机供电。
  仅允许使用手动操作的触发元件（例如按钮，接触垫）。
  按照第 19 章 “防火门上的 EMD-F, EMD-F-IS, EMD-F/R, EMD-F/R-IS”中的说明，在门机上安装落烟开关。

功能：
带有火灾报警的伺服功能适用于打开安装在楼梯间的防火门，以及在发生火灾报警时，作为通往楼梯间逃生通道
的紧急逃生门。 
需保持无烟的楼梯间内会产生空气超压，这会增加开门的难度。利用带有火灾报警的伺服功能，可以在通过按钮 
KI，KA 或 KB 开门的时候对门的门机起到辅助作用，以便克服楼梯间内的超压。建筑内的火灾报警装置会向门机
的输入端 PE1 或 PE2 发出一个 24V 的“火警”信号。

当门附近发生火灾时，会触发安装在门范围以内的落烟开关，以关断驱动电机和开门器。 
在这种情况下，是通过弹簧力来关门的。 
此时只能手动开门，无门机在作用力方面提供辅助。 

复位按钮的连接（RES 连接到 DCU201）必须按以下方式桥接：
  将 DCU200 的端子 2 和 1 与 DCU201 的端子 62 和 61 连接。
  端子 62（RSZ 24V）与端子 2（24V）连接，端子 61（RSZ GND）与端子 1（GND）连接。

PE1
24V 

51
2

PE1 PE2

1

52 PE2或

2

1 现场房屋控制中心
2 无电位的“火警”输出信号

警告警告
由于有火灾报警的伺服功能具有较高的动态作用力，故此有受伤危险！由于有火灾报警的伺服功能具有较高的动态作用力，故此有受伤危险！

  万一发生火灾警报，请确保打开门时门旁没有人。

用预设的伺服附加力矩（aO）以及用设置的开门力矩“伺服-火警”（fa）控制（KI，KA，KB 和 Push And Go）的时
候，门机会将门打开。
只有当可设置参数的输入端（PE1 或 PE2，所设的“伺服火警”功能）收到火警信号（0V）时，“伺服火警”开门力矩
（fa）才会发挥作用。
设置以下参数：
  伺服辅助的持续时间（0-20 s）：

  用 DPS：  将 aD 设置为所需的时间。 
  用 ST220： 将“移动参数”，“伺服持续时间”设置为所需时间。

  所需的附加开门力矩（0–40 Nm）：
  用 DPS：  将 aO 设置为所需的附加力矩。
  用 ST220： 将“移动参数”，“伺服附加力矩”设置为所需的大小。

  可设置参数的输入端 PE1 和 PE2 的火警功能：
  用 DPS：  将 e1 或 e2 设置为 22（火警）。
  用 ST220： 将“信号”，“输入信号”，“PE1”或“PE2”，“PE1 功能”或“PE2 功能”设置为“伺服火警”。

  火灾时“伺服火警”附加开门力矩的大小（0–70 Nm）：
  用 DPS：  将 fa 设置为发生火灾时所需的附加开门力矩。 
  用 ST220： 将“移动参数”，“伺服火警”设置为所需的大小。
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  火警时，DO 运行模式将被禁用。发生火警时，不对 SIS 和 SIO 进行评估。过了所设的伺服持续时间后（aD）关门。
  在低能耗运行模式下，必须对伺服力矩（aO）进行设置。
  在“火警”功能被激活的情况下，不对开门安全感应器（SIO）的输入信号进行评估。门机以所设的伺服附加力矩
沿开门方向压向障碍物。

  在“火警”功能被激活的情况下，不对关门安全感应器（SIS）的输入信号进行评估。门机以所设的弹簧力和所设
的关门力矩沿关门方向压向障碍物。

力
矩
 [
N
m]

0-70 Nm 伺服-火灾报警

0–40 Nm 伺服-附加力矩 0–40 Nm 伺服-附加力矩

弹簧补偿 弹簧补偿

伺服的持续时间 0-20 s 伺服的持续时间 0-20 s

持续时间 [s]

24  调试和服务
可以使用显示屏程序开关 DPS 或者使用 ST220 服务终端执行调试和维护。

24.1 装配和安装要求

警告警告
挤压危险！挤压危险！
示教期间，门控制装置不会对来自安全感应器的信号做出反应。示教期间，门控制装置不会对来自安全感应器的信号做出反应。

  示教期间不要待在门扇的危险区域。

  设置了弹簧力（请参见门机的安装和维护说明书）。
  装配完成（请参阅门机的安装和维护说明书）。
  电气安装结束。
  传感器已正确设置参数并调整。
  两个门机的内部程序开关均设置为自动（位置 II）。
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24.2 使用 DPS 进行调试

24.2.1 全新的单扇门门机的调试
  将 DPS 插入 DCU200 上的 RS485 接口。

EMD 的设置： EMD-F 的设置： EMD Invers 的设置:

  在开始示教过程之前，关闭门扇。   开始示教过程前，关闭门扇。
  DCU201 上的输入端 RSZ 24V 
（端子 62）/ RSZ GND（端子 61
）接收到来自烟感开关控制单元
的 24V 警报输出信号。

  操作复位按钮。

  在开始示教之前，请将门扇的关
闭边缘置于开启位置前约 20 cm 
处并保持在那里，直到示教过程
开始。

  DCU204 上的输入端 RSZ 24V 
（端子 62）/ RSZ GND（端子 61
）接收到来烟热排放系统的 24V 
警报输出信号。

  DPS 显示：le

  自由门扇控制单元的参数设置，尤其是 ef = 0 0（单扇门机）。

警告警告
禁止操作！有受伤危险！禁止操作！有受伤危险！
如果旋转编码器安装在齿轮箱上，并且参数 D ®（旋转编码器位置）设置为 0 0（电机轴）而不是 01（齿轮箱），则
门扇会以不允许的速度高速旋转。

  确保正确设置参数 D ®。

  D ® 编码器位置（电机轴或齿轮）
  hT 安装类型
  s1 安全 1 接触类型（端子 SIS）
  f1 安全 1 的功能（端子 SIS）
  s3 安全 3 接触类型（端子 SIO）
  Te 安全测试
  TO 开门器类型
  ®® 止动报告器
  a1 必要时为电机锁设置参数

如果门扇不允许人接触，则须按照 DIN 18650 / EN 16005 安装用于监控开门和关门的安全感应器，并利用控制
单元对其进行测试。

控制单元示教控制单元示教

对于 EMD Invers： 
为保证示教顺利进行，首次关门期间必须机械释放开门器（在关门位置按压门把手），否则在关闭位置将无法正确
测量电机电流。

  用 le 启动门机的示教。 
控制单元示教下列参数：

  l0 启动 

  l1 关闭位置

  l2 开启位置

  l3 开门安全感应器的墙壁隐藏区，弹簧力

  xx EMD 时 0 0

EMD-F 时 显示开门保持所需的电机电流（单位：100 mA），

EMD Invers： 显示关门保持所需的电机电流（单位：100 mA），

如果出现故障，示教中止，并显示信息 el。 
  使用 e® 显示故障，排除原因和重新启动示教。

如果示教成功，控制单元换入运行模式，DPS 显示 aU。
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删除故障存储器 删除故障存储器 Oe

  自由门扇控制单元的参数设置完成。
  换入维护模式。
  删除故障存储器 Oe。
  检查自由门扇控制单元的其他所有参数的预设，必要时进行调整。

24.2.2 全新的双扇门机的调试

自由门扇和固定门扇必须单独配置。
  为设置控制单元的参数，请断开自由门扇控制单元和固定门扇控制单元之间的 RS48 5 连接（从 DCU200 上拔
下 RS485 插头）。

  将 DPS 插入 DCU200 上的 RS485 接口。

EMD 的设置： EMD-F 的设置： EMD Invers 的设置:

  开始示教过程前，关闭门扇。   开始示教过程前，关闭门扇。
  DCU201 上的输入端 RSZ 24V 
（端子 62）/ RSZ GND（端子 61）
接收到来自烟感开关控制单元的 
24V 警报输出信号。

  操作复位按钮。

  在开始示教之前，请将门扇的关闭
边缘置于开启位置前约 20 cm 
处并保持在那里，直到示教过程
开始。

  DCU204 上的输入端 RSZ 24V 
（端子 62）/ RSZ GND（端子 61）
接收到来烟热排放系统的 24V 警
报输出信号。

  DPS 显示：le

  对自由门扇控制单元进行设置参数，尤其是
  ef = 0 0  （先用作单扇门机）

警告警告
禁止操作！有受伤危险！禁止操作！有受伤危险！
如果旋转编码器安装在齿轮箱上，并且参数 D ®（旋转编码器位置）设置为 0 0（电机轴）而不是 01（齿轮箱），则
门扇会以不允许的速度高速旋转。

  确保正确设置参数 D ®。

  D ® 编码器位置（电机轴或齿轮）
  hT 安装类型
  s1 安全 1 接触类型（端子 SIS）
  f1 安全 1 功能（端子 SIS）
  s3 安全 3 接触类型（端子 SIO）
  Te 安全测试
  TO 开门器类型
  ®® 止动报告器
  a1 必要时为电机锁设置参数

如果门扇不允许人接触，则须按照 DIN 18650 / EN 16005 安装用于监控开门和关门的安全感应器，并利用控制
单元对其进行测试。

示教自由门扇控制单元示教自由门扇控制单元

对于 EMD Invers： 
为保证示教顺利进行，首次关门期间必须机械释放开门器（在关门位置按压门把手），否则在关闭位置将无法正确
测量电机电流。

  用 le 启动门机的示教。 
控制单元示教下列参数：
  l0  开始 
  l1  关闭位置
  l2  开启位置
  l3  开门安全感应器的墙壁隐藏区，弹簧力
  xx  对于 EMD  0 0

  对于 EMD-F  显示开门保持所需的电机电流（单位：100 mA），
  对于 EMD Invers  显示闭门保持所需的电机电流（单位：100 mA）

如果出现故障，示教中止，并显示信息 el。 
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  使用 e® 显示故障，排除原因和重新启动示教。
如果示教成功，控制单元换入运行模式，DPS 显示 aU。

删除故障存储器 删除故障存储器 OeOe

  自由门扇控制单元的参数设置完成。
  换入维护模式。
  删除故障存储器 Oe。
  检查自由门扇控制单元的其他所有参数的预设，必要时进行调整。
双扇门机：
  如果没有机械式闭门顺位控制，则 ef = 01

  如果有机械式闭门顺位控制，则 ef = 03

一旦参数 ef 不再处于 0 0（单扇门机），控制单元试图与固定门扇控制单元建立通讯连接。因为到固定门扇控制
单元的 RS485 连接已中断（错误代码 65），控制单元不再响应 DPS。

  打开自由门扇。将内部程序开关上的运行模式设置为 DO（I）。
  拔下 DPS，必要时重新插上 TPS。

24.2.3 固定门扇门机的调试
  断开 RS485 与自由门扇控制单元的连接。
  将 DPS 连接到固定门扇控制单元。 

EMD-F：
  操作复位按钮。

DPS 显示： le

  按照“对自由门扇控制单元进行设置参数”的说明对自由门扇控制单元进行设置参数设置。

如果门扇不允许人接触，则须按照 DIN 18650 / EN 16005 安装用于监控开门和关门的安全感应器，并利用控制
单元对其进行测试。

  按照“示教自由门扇控制单元”的说明示教自由门扇门机。 
  删除故障存储器 Oe。

固定门扇控制单元的参数设置完成。
  换入维护模式。 
  检查固定门扇控制单元的其他所有参数的预设，必要时进行调整。
  ef = 02（固定门扇门机）

  拔下 DPS。

24.2.4 调试结束
  再次建立 RS485 与自由门扇控制单元的连接。
  检测所有接触感应器的功能和检测范围。
  检测用于监控关闭和开启的安全感应器功能和检测范围。 
  对于感应器条检测每个单个传感器模块。 
  检查开门安全感应器的隐藏范围，必要时修正参数 aB 。

24.2.5 更改双扇门门机的参数

固定门扇控制单元的参数设置：
  在固定门扇控制单元处断开自由门扇和固定门扇之间的 RS485 连接。
  将 DPS 连接到固定门扇控制单元。
  设置参数。
  删除 DPS 并重新建立 RS485 连接。

自由门扇控制单元的参数设置：
  在固定门扇控制单元处断开自由门扇和固定门扇之间的 RS485 连接。
  必要时从自由门扇控制单元上拔下 TPS，连接 DPS。
  设置参数。 
  从自由门扇控制单元上拔下 DPS，必要时重新连接 TPS。
  再次建立自由门扇控制单元和固定门扇控制单元的 RS485 连接。
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24.2.6 重新示教门机。 

更换门机后，尤其是在改变弹簧预紧力，开门宽度，安装尺寸或更改耦合元件之后，或者在更改打开安全感应器的
检测范围之后，必须重新示教门机。

重新示教已示教过的门机重新示教已示教过的门机
双扇门机：
如果门上的两个门机已运行过，可将它们一起重新示教。 

  拔下 TPS，连接 DPS。
  换入维护模式并按 le 开始示教门机。DPS 显示以下步骤：
  l0  开始 
  l1  关闭位置
  l2  开启位置
  l3  开门安全感应器的墙壁隐藏区，弹簧力
  xx 对于 EMD 0 0

  对于 EMD-F  显示开门保持所需电机电流（单位：100 mA）， 
  对于 EMD Invers 显示闭门保持所需电机电流（单位：100 mA），

  l5 固定门扇控制单元示教
如果出现故障，示教中止，并显示信息el。 

  使用 e® 显示故障，排除原因和重新启动示教。
  拔下 DPS，必要时重新接上 TPS。

24.3 使用 ST220 进行调试
有关 ST220 的按键功能，参见 25.1.1，“ST220 操作”章节。
全新的控制单元在电源恢复后，在 ST220 上显示功能尚未进行示教。已运行过的控制单元显示断开电源前的最后
一个运行模式。

24.3.1 全新的单扇门门机的参数设置

设置参数：
  菜单“门参数”，“门扇数”：

  “单扇门机” 

警告警告
禁止操作！有受伤危险！禁止操作！有受伤危险！
如果旋转编码器安装在齿轮箱上，并且参数“旋转编码器位置”设置为“电机轴”而不是“齿轮箱”，则门扇会以不
允许的速度高速旋转。

  确保正确设置了“旋转编码器位置”参数。

设置控制单元的其他参数，尤其是：
  在“门参数”菜单中：

  将“编码器位置”设置为编码器的安装位置（电机轴或齿轮箱）
  “安装类型”设置的是门机的安装类型
  “基本功能”（“自动模式”，“低能耗”或“伺服运行”）
  “开门器类型”

  菜单“信号”，“输入信号”：
  “SI1– 端子 SIS1”，“SI1 接触类型”
  “SI1 – 端子 SIS1”，“SI1 功能”
  “SI3 – 端子 SIO1”，“SI3 接触类型”
  “门栓接触类型”

  菜单“信号”，“输出信号”：
  “测试 SI”
  “PA1”，必要时为电机锁设置“PA1 功能”的参数

  必要时设置其他参数（请参见章节 25.2，“ST220 服务菜单”）。

24.3.2 全新的双扇门门机的参数设置
  断开自由门扇控制单元和固定门扇控制单元之间的 RS485 连接。
  将 ST220 服务终端连接到自由门扇控制单元上。
  接通 230 V 主电源。
  菜单“门参数”–“门扇数”：

  “双扇自由”，用于自由门扇控制单元，无机械式闭门顺位控制，
  “双扇自由 - IS”，用于自由门扇控制单元，具有机械式闭门顺位控制。
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  将维护终端与自由门扇控制单元断开，并连接到固定门扇控制单元。
  菜单“门参数”–“门扇数”： 

  “双扇固定”，用于固定门扇控制单元，无机械式闭门顺位控制，
  “双扇，固定 - IS”，用于有机械式闭门顺位控制的固定门扇控制单元

  离开服务菜单。
  建立自由门扇控制单元和固定门扇控制单元之间的 RS485 连接。
  分别设置自由门扇控制单元和固定门扇控制单元的参数。 
  选择“自由门扇参数”或“固定门扇参数”。

设置，特别是
  在“门参数”菜单中：
  将“编码器位置”设置为编码器的安装位置（电机轴或齿轮箱）。
  “安装类型”设置的是门机的安装类型
  “基本功能”（“自动模式”，“低能耗”或“伺服运行”）
  “开门器类型”

  菜单“信号”–“输入信号”：
  “SI1 – 端子 SIS1”，“SI1 接触类型”
  “SI1 – 端子 SIS1”，“SI1 功能”
  “SI3 – 端子 SIO1”，“SIO3 功能”
  “SI3 – 端子 SIO1”，“SI3 接触类型”
  “门栓接触类型”

  菜单“信号”–“输出信号”：
  “测试 SI”
  “PA1”，必要时为电机锁设置“PA1 功能”的参数。

  必要时设置其他参数（请参见章节 25.2，“ST220 服务菜单”）。

如果门扇不允许人接触，则须按照 DIN 18650 / EN 16005 安装用于监控开门和关门的安全感应器，并利用控制
单元对其进行测试。

  通过“启动示教”开始示教。 
控制单元示教下列参数：
  关闭位置
  开启位置
  开门安全感应器（SIO）的墙壁隐藏区，弹簧力（对于 EMD-F 和 EMD-Invers）

墙壁隐藏区可之后在服务菜单中进行修改。

如果出现故障，示教随着故障报告“示教过程中出现故障” 中断。
  在菜单项“诊断 - 故障存储器 - 当前故障”中查看故障，排除原因并重启“示教”。

示教后，自动换入运行模式 Au。
  检查门的运行性能，必要时调整其他参数，每次必须如上所述通过“门扇数”参数选择要设置参数的控制单元。

清除控制单元的故障存储器清除控制单元的故障存储器
  通过“自由门扇参数”或“固定门扇参数”选择控制单元。
  通过“诊断”，“故障存储器”，“删除当前故障”，“是”和
  “删除旧故障”-“是”
  删除所选控制单元的故障存储器。

  抽出 ST220。
  装配已结束（参见相应平开门门机的安装说明）。
  传感器已正确设置参数并调整。腾空传感器的检测范围。
  电气安装结束。
  将固定门扇的内部程序开关设置为 Au（II）。
  如果没有连接 TPS 或 DPS，将自由门扇的内部程序开关设置为 AU（II），否则设置为 NA（0），或断开内部程序
开关并将芯线绝缘。
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25  服务菜单

25.1 维护终端 ST220
  ST220 服务终端，材料号 087261
  通过软件版本（最低为 V2.1）的 ST220 服务终端，可对门机进行调试。

25.1.1  ST220 操作

按钮 功能

 光标向前
增大数值
向前滚动（如果长按按键超过 2 s）

 

  光标向后
缩小数值 
向后滚动（如果长按按键超过 2 s）

  中断输入
可以通过按下 x 按键中断每一次输入。之后输入位置返
回到第一个菜单位置或者菜单界面。

选择
更新显示
应用新的数值

连接之后立即显示

盖泽盖泽

服务终端服务终端

2.12.1

XXXXXYWWJJZZZZZZVXXXXXYWWJJZZZZZZV

软件版本 ST220 V2.1

序列号 ST220

25.1.2 维护模式 ST220

  换入维护模式是通过将维护终端连接到 DCU2 实现的。
  在 OFF，LS，AU 和 DO 运行模式下，可进行服务工作。
  维护模式下，门保持当前运行模式运行（不适用于示教已激活的状态）。

与门控制装置建立连接之后显示

EMD-F 4.3EMD-F 4.3

DCU200

未示教

已关闭

EMD / EMD-F / EMD-I 软件版本  硬件版本

基板 DCU200

运行模式

门状态

25.1.3 双扇门门机的参数设置：

自由门扇/固定门扇设置参数的选择

启动 GF 或者 SF？

自由门扇参数*

固定门扇参数

选择 GF 或者 SF 参数设置

设置自由门扇的参数设置

设置固定门扇的参数设置
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25.2  ST220 服务菜单

25.2.1 运行模式

标识 设置数值 说明

运行模式 运行模式 Off 运行模式设置

夜间

单向出口

自动自动

常开

打开类型 打开 2 个门扇打开 2 个门扇 触发时自由门扇和固定门扇均打开

打开 1 个门扇 仅自由门扇打开

开门 开门 按键 触发

25.2.2 门参数

标识 设置数值 说明

门扇数 单扇门机单扇门机

双扇，自由 具有电动式顺闭器的门机 
（当 SF 关时，GF 关）

双扇，固定 没有机械式闭门顺位控制

双扇，移动-IS 具有机械式闭门顺位控制

门机型号 EMD 仅显示

EMD-F

EMD-INVERS

旋转编码器的位置 电机轴

齿轮箱齿轮箱

旋转编码器安装在电机轴上。
旋转编码器安装在齿轮箱上。

安装方式 KM BS GLSKM BS GLS KM 门框安装

KM BG GLS BG 合页异侧

KM BG GST BS 合页侧

TM BS GLS GLS 滑尺

KM BGS GST EN4-5 *
KM BGS GST EN6 *

GST 折臂
TM 门扇安装

基本功能 自动运行自动运行

低能耗 仅针对 EMD / EMD-F

伺服运行 仅针对 EMD-F：

门机序列号 000000000000000000000000 输入序列号
按或修改值

按  确认 
按 xx 中断 

维护 在下列运行时间之后 0 ... 12 ... 99 个月 按或修改值

按 确认 
按 xx 中断

循环后 0 ... 500,000 500,000 ..
3,000,000

周期

开门器类型 无开门器

工作电流工作电流

静态电流

电机锁

工作附加压力 工作电流开门器，
开门前用附加压力

静态附加压力 静态电流开门器，
开门前用附加压力

电机附加压力 电机锁，
开门前用附加压力

* 仅 EMD-F
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标识 设置数值 说明

打开延迟 0 0 … 90 s x 0.1 打开延迟：
在门机打开门之前，电机锁进行解
锁需要的时间。

盖泽总线地址 0 0 … 99 盖泽楼宇系统地址

25.2.3 运动参数

标识 设置数值 说明

速度 打开 05 … 40 40 … 90 按或修改值

按  确认 
按 xx 中断

关闭 05 … 40 40 … 90

手动关闭 05 … 40 40 … 90

关闭限位装置 00 00 … 50 手动开启后的关门速度

关闭 电机障碍开 门机压向开门范围内障碍 

电机障碍关 门机压向开门范围内障碍，并将电
机电流回调到 0 A

关闭关闭 门机在其它打开尝试时保持停留
在开门范围内障碍前

加速 开门加速度开门加速度 01 ...2020 ...90 

关门加速度 01 ...2020 ...90 

力矩 开门力矩 10 ... 4040 ... 120 Nm

关门力矩 10 ... 4040 ... 120 Nm

障碍 1 ... 6 ... 20 x 0.1 s 门机压向障碍的时间

力矩保持
开门

00 ...40 Nm
00 ... 70 Nm

EMD
EMD-F, EMD-Invers

稳定的压力

力矩保持
关门

00 ...40 Nm
00 ...70 Nm

EMD
EMD-F, EMD-Invers

稳定的附加压力

闭门力矩。 0000 10 ... 120 Nm 在限位装置运行到关闭位置后，力起作用。在设定的时
间内，手动开启很困难。设定的力越大，持续时间越长。
示例：
10 Nm 时 = 0.5 s
120 Nm 时 = 2 s

关门力矩 0000 16 ... 40 Nm EMD/EMD-F 手动开门后的关门力矩 
（闭门器功能）

45 ... 70 Nm
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标识 设置数值 说明

开启保持时间 双扇（夏季） 0 ...11 ...60 s 针对控制单元 KI，KA
双扇打开（Au-So）
设置 GF 控制单元

单扇（冬季） 0 ...11 ...60 s 针对控制单元 KI，KA
单扇门机（冬季自动，夏季自动）
双扇门机，单扇开门（冬季自动）
设置 GF 控制单元

授权触点 0 ...11 ...60 s 在通过 KB 进行控制时

推即走 0 ...11 ...60 s 用 Push & Go 开门后的保持
时间

手动 0 ...0101 ...10 12 ... 
20 ... 24 ...50 60 
否

s 手动打开门的开启保持时间。 
否 = 手动开门后没有自动关
闭。门扇停在被放开的位置。

GF 关闭延迟 0 ...1 ... 15 s, 1616    0 s: 两个门扇同时关闭

   01 … 
15 s:

自由门扇最晚在固定门扇到达关
闭位置后关闭。

   16: 自由门扇在固定门扇完全关闭后
才关闭。

dyn 延迟 是 通行频率增加时，自动延长开启
保持时间否

伺服的起始角度 0 ...9 ...20 % 在门机辅助力介入的情况下，全
角打开的范围。

伺服持续时间 0000 ...20 s 伺服运行时力辅助的可调持续
时间

伺服附加力矩 0000 ...40 Nm 伺服运行模式下开门方向上的
有效力矩，门机以该力矩移动
门扇。

伺服的火灾报警 0000 ...70 Nm 当存在 PE1 功能或 PE2 = 火
警，并且端子 PE1 或 PE2 上有 
24V 电压时，用于开门的力矩。
带有火警的伺服功能，请参阅章
节 23.3，“伺服运行”

开门阻尼 0 ...8080 ...95 % 应用了开门阻尼时的开门角度 
（最大开门角度 = 100%）

启动区 SF 1 ...1010 ...95 % SF 开始开门后的 GF 开门角度
（最大开门角度 = 100%）

推即走 00 ...20 % 门机自动开门后的响应角度，指
最大开门角度（100 %）。
0 = 推即走功能（Push and Go）0 = 推即走功能（Push and Go）
的禁用的禁用

设置开门角度 -9 ...0 ...+9 ° 示教过的的开门宽度可微调 ±9°
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标识 设置数值 说明

回弹极限 0 ...3030 ...90 x 0.1° 自门机尝试重新关门起，要在关
门位置上对驱动轴的角度误差
进行精调。

  在门机重新关门之前，要调
整这些数值，使门缝尽可能
的小。

闭门器 Bet 手动手动 （ts = 0000） 相关内容参见章节 22，“闭门器
闭门模式”自动 （ts = 0101）

弹簧 （ts = 0202） （仅针对 EMD-F）

手动干预 0000 未激活 来至合页侧的手动开门力（SIO 
侧）。电机已解锁，手动可以轻松
地将门打开

01 ...10 激活
01：最小的力

25.2.4 信号

输入信号输入信号

标识 设置数值 说明

SI1 - 端子 SIS 当前状态 状态，接触类型和功能 显示

SI1 接触方式 未使用 SIS 输入端无效

常闭触点常闭触点

SI1 功能 SIS revSIS rev 关闭时换向

SIS 和 KI 关闭时换向，
KI 处于关闭位置

SIS 和 KA 关闭时换向，
KA 处于关闭位置

SIS 力矩 未激活
激活激活

闭门器闭门模式下，控制着力矩关
闭时，关门安全感应器活跃/不活跃

SI3 - 端子 SIO 当前状态 状态，接触类型和功能 显示

SI3 接触方式 未使用 SIO 输入端无效

常闭触点常闭触点

SI3 功能 SIO stopSIO stop 打开时停止

SIO 停止 SF GF 应用 GF 或者 SF 的停止功能

SI3 墙壁隐藏区 00 1 ...99 % 更改不示教： 
墙壁隐没区开始于 xx % 
（100% = 打开的位置）
0 = 如果没有示教到墙壁隐藏

门栓接触类型 当前状态 状态，接触类型和功能 显示

门栓接触类型 常开触点常开触点

常闭触点

STOP 当前状态 状态，接触类型和功能 显示

停止接触类型 未使用未使用 输入端 STOP 无功能

常开触点

常闭触点

终端 1.2 kOhm 用于符合 DIN18650 的保护

终端 2.0 kOhm

KB 当前状态 状态和接触类型 显示

KB 接触方式 未使用 KB 输入端无效

常开触点常开触点

常闭触点
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标识 设置数值 说明

KI 当前状态 状态和接触类型 显示

KI 接触方式 未使用 KI 输入端无效

常开触点常开触点

常闭触点

KI 延迟 00 ...90 x0.1 s

KA 当前状态 状态和接触类型 显示

KA 接触方式 未使用 KA 输入端无效

常开触点常开触点

常闭触点

KA 延迟 00 ...90 x0.1 s

NA 当前状态 状态和接触类型 显示

夜间模式接触类型 未使用 输入端 NA 无功能

常开触点常开触点

常闭触点

LS 当前状态 状态和接触类型 显示

LS 接触类型 未使用 输入端 LS 无功能

常开触点常开触点

常闭触点

AU 当前状态 状态和接触类型 显示

AU 接触方式 未使用 AU 输入端无效

常开触点常开触点

常闭触点

DO 当前状态 状态和接触类型 显示

DO 接触方式 未使用 DO 输入端无效

常开触点常开触点

常闭触点

PE1 当前状态 状态和接触类型 显示

PE1 功能 未使用未使用 PE1 输入端无效

Off NO 解锁电机

夏季切换 NO 自由门扇和固定门扇打开

冬季切换 NO 仅自由门扇打开

防破坏 NC 警报

关闭位置 NO 门扇处于关闭位置

P KI 控制 NO 额外的 KI 输入

P KA 控制 NO 额外的 KA 输入

按钮 NO 第 1 次按按键时门开，第 2 次按
按键时关闭

OHZ 按钮 NO 第 1 次按按键门开，第 2 次按按
键时关闭，或在开启保持时间结束
后关闭。
针对双扇门，单扇运行和

  GF - O ® 上的按钮
  SF - Oh 上的按钮

针对双扇门，双扇运行 - Oh

复位按钮 NO 在按键时重新初始化（如接通后的
响应）

双功能按钮 NO 按 1 次 = 单扇打开。
按 2 次 = 双扇打开。

WC 控制器 NO 用于洗手间功能的内置按钮连接

伺服的火灾报警 仅针对 EMD-F：

单扇打开 NO 针对双扇门，仅单扇打开，若控制元
件连接到 GF。
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标识 设置数值 说明

PE2 当前状态 状态，接触类型和功能 显示

PE2 功能 未使用未使用 PE2 输入端无效

MPS MPS 模拟程序开关

Off NO 解锁电机

夏季切换 NO 自由门扇和固定门扇打开

冬季切换 NO 仅自由门扇打开

防破坏 NC 警报

关闭位置 NO 门扇处于关闭位置

应急锁 20k NO 门关闭无功能的 KI 和 KA。只要有
信号，门保持关闭。

P-KI 控制 NO 额外的 KI 输入

P-KA 控制 NO 额外的 KA 输入

按钮 NO 第 1 次按按键时门开，第 2 次按
按键时关闭

OHZ 按钮 NO 第 1 次按按键门开，第 2 次按按
键时关闭，或在开启保持时间结束
后关闭。
针对双扇门，单扇运行和

  GF - O ® 上的按钮
  SF - Oh 上的按钮

针对双扇门，双扇运行 - Oh

未使用 未占用

复位按钮 NO 在按键时重新初始化（如接通后的
响应）

双功能按钮 NO 按 1 次 = 单扇打开。
按 2 次 = 双扇打开。

WC 控制器 NO 用于洗手间功能的内置按钮连接

伺服的火灾报警 仅针对 EMD-F：
参见章节 23.3，“伺服运行”，
带火灾报警的伺服功能

单扇打开 NO 针对双扇门，仅单扇打开，若控制元
件连接到 GF。
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输出信号输出信号

标识 设置数值 说明

PA1 当前状态
PA1 功能

状态，接触类型和功能 显示

未使用未使用 输出端 PA1 无功能

信号铃 在运行模式　AU 和 DO 下操控 
KA 时

常开触点故障 故障信息，如传向房屋控制中心

常闭触点故障

机械式程序开关 MPS 
故障

MPS　上故障显示

警告信号 开关门时触发信号发生器

开门器

附加开门器

电机风扇 电机温度 > 65°C 时触发电机风扇

已闭锁 门状态消息，例如发送到房屋控制
中心已关闭

未关闭开

开

Off

夜间

单向出口

自动

常开

光线控制单元 如入口照明

白天 / 夜间转换 触发电机锁

维护到期 维护消息，例如发送到房屋控制中心

停门电磁打开 保持磁铁在开启位置

WC 控制器报警 如果 30 分钟内门未从内部打开
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标识 设置数值 说明

PA2 当前状态 状态，接触类型和功能 显示

PA2 功能 未使用未使用 输出端 PA2 无功能

信号铃 在运行模式　AU 和 DO 下操控 
KA 时

常开触点故障 故障信息，例如发送到房屋控制中心

常闭触点故障

机械式程序开关 MPS 
故障

MPS　上故障显示

警告信号 开关门时触发信号发生器

开门器

如用于连接具有高接通电流
峰值的开门器

电机风扇 电机温度 > 65°C 时触发电机风扇

已锁闭 门状态消息，例如发送到房屋控制
中心已关闭

未关闭开

开

Off

夜间

单向出口

自动

常开

光线控制单元 如入口照明

白天 / 夜间转换 触发电机锁

维护到期 维护消息，例如发送到房屋控制
中心

停门电磁打开 保持磁铁在开启位置

WC 控制器报警 如果 30 分钟内门未从内部打开

PA3 当前状态 状态，接触类型和功能 显示

PA3 功能 未使用开未使用开

开 开启位置

保持磁铁 保持磁铁，开启位置

测试 SI 当前状态 状态，接触类型和功能 显示

测试 SI 无测试无测试 测试已关闭

使用 24V 进行测试

使用 GND 进行测试
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25.2.5 诊断

标识 设置数值 说明

当前数值 输入 SI1，SI3
RM
STOP
KB，KI，KA
NA 和 LS
AU
DO
PE1
PE2

0 V
0 V
6.6 V
0 V

0 开 V

0 V / 24 V
0 V / 24 V
端子上的电压，单位为 V
0 V / 24 V
0 V / 24 V
0 V / 24 V
0 V / 24 V
0 V / 24 V
端子上的电压，单位为 V

输出 PA1
PA2
PA3
TOE
TEST

开
0 V
0.0 V
0 V

关闭/打开
0 V / 24 V
0 V / 24 V
0 V / 24 V
关，24 V，0.0 V

内部值 当前位置 0 % 门的打开范围和门的最大打开范
围有关

当前电机电流 电机 DCU200 - 0.0 A 电机电流

电压 电源  打开 电源电压打开/关闭

24 V 内部 24.0 V 内部电压 24 V 

24 V 外部 24.0 V 外部电压 24 V

温度 DCU200       34 摄
氏度

控制温度

DCU200 25 摄氏度 电机温度

统计 周期  0 自上一次维护后的运行周期数

小时 0 自上一次维护后的运行小时数

服务时间 xxx 距离下一次维护的小时数

当前状态 输入 SI1, SI3, 
RM, STOP,
KB, KI, KA,
NA, LS, AU, DO
PE1, PE2

打开/关闭 所示为信号的逻辑状态（打开/关闭）

输出 PA1, PA2
PA3
TOE, TST

关
0.0 V
关

故障存储器 当前故障 故障 1 原因 1

原因 2

故障 2 原因 1

原因 2

故障 3 原因 1

原因 2

故障 4 原因 1

原因 2

旧故障 故障 1 原因 1

原因 2

故障 2 原因 1

原因 2

故障 3 原因 1

原因 2

故障 4 原因 1

原因 2

当前故障解决 否否 删除当前存在的故障

是

删除旧故障 否否 删除旧故障

是



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

7070

服务菜单

标识 设置数值 说明

配置 门机 序列号 门机序列号

OEW 右/左 旋转方向（增量数）

Mot.Resist: xy mOhm 示教的电机电阻

Curr.M.Res: xy mOhn 当前电机电阻

控制单元 类型 DCU2, DCU2-F, DCU2-I

制造日期 制造日期 周 / 年

SVN xxxx:yyyy 软件的唯一标识符

软件

各种 保持电流 x,y A 保持弹簧状态的电流

软件 门机类型 软件 硬件 带有软件和硬件版本的门机类型

SVN xxxx:yyyy 唯一标识符

CRC xyz 校验和

xyz 软件编号

生产测试 否
是

开始生产测试
（仅用于工厂内部）

25.2.6 启动示教

标识 设置数值 说明

启动示教 否
是

开始示教过程

25.2.7 出厂设置

标识 设置数值 说明

出厂设置 否
是

将所有值重置为出厂设置

25.2.8 删除维护数据

标识 设置数值 说明

删除维护数据 否
是

删除维护数据
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25.2.9  密码

标识 设置数值 说明

密码 更改 PW S1 旧密码 00000000
新密码
0---
*

密码 PW S1：
用于使用 ST220 进入服务菜单。
密码 PW TPS/DPS：
用于许可按键程序开关 TPS 或显示屏程序开关 DPS，而
不是通过钥匙开关进行许可。在无操作 1 分钟之后自动
重新锁定。
第一个数字表示必须按下  按键的次数，第二个数字表
示必须按下  按键的次数，以便于许可 TPS/DPS 的操
作。 
在 ST220 上输入密码：

  使用或 更改数字。
  使用   按键确认数字并切换至下一位。 
  使用 xx 进行中断。
  通过下面的星号显示当前位置。
  按下   以便于应用此密码。

在无操作 1 分钟之后或者下一次调出服务菜单时将要求
输入密码，以便于在运行设置或者参数设置中应用此次更
改。
必须为自由门扇门机和固定门扇门机分别设置密码。自由门
扇门机和固定门扇门机的密码可以不同。
重要提示：
  为 ST220 设置密码后，无法通过 DPS 进入服务菜
单。

  如果忘记密码，必须向盖泽申请一个特殊的闪存文件，
通过该闪存文件可以将控制单元上的密码重置为 00。 

  无法通过安装新软件版本来删除密码。

修改 PW TPS DPS 旧密码 0000
新密码
0-
*

25.2.10 语言

标识 设置数值 说明

语言 / Language 中文中文

english
francais
svensk
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25.3  DPS 显示屏程序开关
为了调试和维护，可使用 DPS，材料号 151524 或 155809： 
  用于更改门机参数
  用于示教门机
  用于诊断

运行模式 维护模式
Of OFF  

OFF

 
 

 

 
 

1

2
3

4

1 维护按钮
2 未知位置
3 维护时指示灯亮起
4 单扇运行时亮起

Na 夜间 × 中断并返回第一个菜单界面

ls 单向出口  确认

aU 自动  向上翻页
增大数值

DO 常开  向下翻页
减小数值

 + 
同时

切换
双扇运行
单扇运行

– –

服务按钮（1）

+   同时

切换运行模式/维护模式

25.4  维护模式 DPS
  可从 NA，LS，AU 和 DO 和 OFF 运行模式切换到维护模式中。
  如果在维护模式下 2 分钟没有按下任何按键，自动换入运行模式。
  维护模式下，门保持当前运行模式运行（不适用于示教已激活的状态）。

25.5 服务菜单 DPS

1.菜单1.菜单

显示 说明 设置数值 注释
Uo 开门速度 05 ...4040 …90
Uc 关门速度 05 ...4040 …90
s6 手动关闭 05 ...4040 …90 手动开启后的关门速度
sc 关闭限位装置 0000 01 ... 10 12 …20 25 …50
ol 关闭 0000 关闭

01 遇到障碍时电机开
02 遇到障碍时电机关

Oh 开启保持时间 00 01 01 ... 10 12 ... 20 25 ... 50 
60 s

对于 KI，KA　控制
单扇门机（自动-冬季, 自动-夏季）
双扇门机 / 双扇打开（自动-夏季）在 
GF　控制单元上设置

O® 打开单扇时的开启保持时间 00 01 01 ... 10 12 ... 20 25 ...50 
60 s

对于 KI，KA　控制
双扇门机（自动-冬季）
在 GF　控制单元上设置

Os 通过 KB 的开启保持时间 00 01 01 ...10 12 ...20 25 ...50 60 s
op 开启保持时间推即走 00 0101 ... 10 12 ...20 25 ...50 

60 s
用 Push & Go 开门后的保持时间
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显示 说明 设置数值 注释
ho 手动开启保持时间 00 01 01 ...10 12 ...20 25 ...50 60 s

     s
手动打开门的开启保持时间
no = 手动开门后没有自动关闭

su 关闭延迟 1）

自由门扇
00 01 ... 15 1616  
 

 

    

0 s: 两个门扇同时关闭
（仅适用于没有企口槽的门）

   

01–15 s: 自由门扇最晚在固定门扇到达关闭位
置后关闭。

   

16 s: 自由门扇在固定门扇完全关闭后才关
闭。

OD 动态开启保持时间延长 00 否00 否
01 是

Bo 开启加速度 05... 20 20 ...90
Bc 关闭加速度 05 ...10 12 ... 2020       25 ... 90
fo 开门力矩 01 ...0404 … 12  x 10 Nm
fc 关门静力矩 01 ... 04 04 ... 12  x 10 Nm
BN 障碍识别 01 ...06 06 ...20 x 0.1 s 门机压向障碍

的时间
of 开门保持力矩 00 00 ...07   x 10 Nm 稳定的压力
cf 关门保持力矩 00 00 ...07   x 10 Nm 稳定的关闭压力
fs 关闭位置力矩 00 ...12   x 10 Nm 在限位装置运行到关闭位置后，力起

作用。
在设定的时间内，手动开启很困难。
设定的力越大，持续时间越长。
示例：
10 Nm 时 = 0.5 s
120 Nm 时 = 2 s

Ts 闭门器闭门模式 00 手动00 手动
01 自动
02 借助弹簧关闭

相关内容参见章节 22，“闭门器闭门
模式”

Ne 切换到 2.菜单
1）仅当自由门扇控制时可设置

2.菜单2.菜单

显示 说明 设置数值 注释
s1 安全 1 接触类型

（端子 SIS）
00 未使用
02 常闭触点02 常闭触点

f1 安全 1 的功能
（端子 SIS）

01 SIS rev01 SIS rev
02 SIS 和 KI
03 SIS 和 KA

ss SIS 力矩 00 未激活
0101 活跃活跃

控制着力矩关闭时，SIS 活跃/不活跃

s3 安全 3 接触类型
（端子 SIO）

00 未使用
02 常闭触点02 常闭触点

f3 安全 3 的功能
（端子 SIO）

05 SIO 停止05 SIO 停止 仅门扇门机

06  SIO 停止 GF-SF 自由和固定门扇门机
Te 安全测试 00 无测试00 无测试

01 用 24 V 测试
02 用 GND 测试

cN 停止接触类型 00 未使用00 未使用
01 常开触点
02 常闭触点

12 1.2 kW 终端

20 2.0 kW 终端

12, 20：符合 DIN 18650 / EN 16005 
的标准
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显示 说明 设置数值 注释
cB 授权接触感应器接触类型 00 未使用

01 常开触点01 常开触点
02 常闭触点

cI 内部接触感应器接触方式 00 未使用
01 常开触点01 常开触点
02 常闭触点

aI 触发延迟内部接触感应器 0000 …90 x 0.1 s
cO 外部接触感应器接触方式 00 未使用

01 常开触点01 常开触点
02 常闭触点

aa 触发延迟外部接触感应器 0000 …90 x 0.1 s
e1 可设置参数的输入端 1 00 未使用00 未使用

02 运行模式 Off NO
03 夏季切换 NO
04 冬季切换 NO
05 防盗 NC
06 关闭位置 NO
08 P-KI 控制单元  NO
09 P-KA 控制单元  NO
10 按键功能 NO
11 OHZ 按钮 NO
13 复位按钮 NO
14 双功能按钮 NO
21 WC 控制器 NO
22 伺服火灾报警 NO
23 单扇打开 NO

OHZ 按钮：
按键功能 - 开启保持时间后关闭 
针对双扇门，单扇运行和 
  GF - O® 上的按钮
  SF - Oh 上的按钮 
 双扇门，双扇运行：Oh

双功能按钮：
（GF 或 SF 上的按钮）： 
双扇门，单扇运行和
  1 x 按键 - O®

  2 x 按键 - Oh

双扇门，双扇运行：
  1 x 或 2 x 按键 - Oh

21: 参见章节 15，“WC 控制器”
22: 参见章节 23.3，“伺服运行”

单扇打开：
针对双扇门，仅单扇打开， 
若控制元件连接到 GF
。

e2 可设置参数的输入端 2 00 未使用00 未使用
01 MPS
02 运行模式 Off NO
03 夏季切换 NO
04 冬季切换 NO
05 防盗 NC
06 关闭位置 NO
07 紧急锁闭位置 20kOhm NO
08 P-KI 控制单元  NO
09 P-KA 控制单元  NO
10 功能按键 NO
11 OHZ 按钮 NO
12 未使用
13 复位按钮 NO
14 双功能按钮 NO
21 WC 控制器 NO
22 伺服火灾报警 NO
23 单扇打开 NO
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显示 说明 设置数值 注释
a1 可设置参数的输出端　１ 00 未使用00 未使用

01 信号铃
02 常开触点故障
03 常闭触点故障
04 MPS　故障显示
05 警告信号
06 开门器
07 电机风扇
08 已关闭并锁定
09 已关闭
10 未关闭
11 打开
12 Off
13 夜间
14 单向出口
15 自动
16 常开
17 光线控制单元
18 白天　- 夜间切换
20 到期维护
21 保持磁铁开启位置
24 WC 控制器报警

01: 在运行模式　AU 和 DO 下操控 
KA 时
02, 03：一般的错误信息
05: 开关门时触发信号发生器
06: 附加的开门器（请参阅章节“可设
置参数的输出端 PA1”，“开门器”）。
不适用于防火区。 
07: 电机温度 > 65°C 时触发电机
风扇
08 – 16: 门状态消息（触点关闭）
17：如入口的照明
18: 触发电机锁
20: 维护消息，例如发送到房屋控制
中心
21: 保持磁铁在开启位置
24: 如果 30 分钟内门未从内部打开

a2 可设置参数的输出端　2 00 未使用00 未使用
01 信号铃
02 常开触点故障
03 常闭触点故障
04 MPS　故障显示
05 警告信号
06 开门器
07 电机风扇
08 已关闭并锁定
09 已关闭
10 未关闭
11 打开
12 Off
13 夜间
14 单向出口
15 自动
16 常开
17 光线控制单元
18 白天　- 夜间切换
20 到期维护
21 保持磁铁开启位置
24 WC 控制器报警

01: 在运行模式　AU 和 DO 下操控 
KA 时
02, 03：一般的错误信息
05: 开关门时触发信号发生器
06: 附加的开门器（请参阅章节“可设
置参数的输出端 PA1”，“开门器”）。
不适用于防火区。
07: 电机温度 > 65°C 时触发电机
风扇
08 – 16: 门状态消息（触点关闭）
17：如入口的照明
18: 触发电机锁
20: 维护消息，例如发送到房屋控制
中心
21: 保持磁铁在开启位置
24: 如果 30 分钟内门未从内部打开

a3 可设置参数的输出端　3 00 未使用00 未使用
01 开启位置
02 保持磁铁

开启位置
保持磁铁，开启位置

Ne 切换到 3.菜单

3.菜单3.菜单

显示 说明 设置数值 注释
e® 当前存在的故障 CE  删除故障存储器
Oe 故障存储器

（最近 10 个错误）
CE  删除故障存储器

sT 控制单元类型 40  DCU2
41 DCU2-F
42 DCU2-Invers

仅显示，无设置选项

sa 统计 Co  循环数量 / 100
Ho  工作小时 / 4 
So 工作小时/至下一次维护 4 

显示，每 6 位。
向前翻页 

cs 关闭服务 LED 灯 cS 为应答暂时显示
cp 恢复出厂设置 CP CP 显示，然后，用 SW- 版本显示和 LE 

重新启动
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显示 说明 设置数值 注释
sp 语言 00 德语00 德语

01 　英语
02  法语
03 瑞典语

le 启动示教
he 手动干预 0000 01 ... 10 向开门方向手动开门所需的力 

（SIO 的侧向安装）
00: 手动干预已停用
敏感性：01 低......10 高

ep 软件版本 如 Ed, 40 表示 DCU2 V 4.0 第 1 位：Ed，EF 或 EI（针对 DCU2，
DCU2-F 和 DCU2-I）
第 2 位：软件主要版本号
第 3 位：主版本不显示，否则为子版
本号 
用或向前翻页 

Ne 切换到 4.菜单

4.菜单4.菜单

显示 说明 设置数值 注释
aT 门机型号 01 EMD

02 EMD F
03 EMD-Invers

仅显示，无设置选项

D ® 旋转编码器位置 00 电机轴
0101 齿轮箱齿轮箱

电机轴的旋转编码器
齿轮箱的旋转编码器

ef 门扇数 00 单扇门机00 单扇门机
01 双扇自由门扇
02 双扇固定门扇
03 双扇自由门扇-IS

  01 具有电动式顺闭器的门机 
（当 SF 关时，GF 关）

  03 集成有机械式闭门顺位控制的
门机

hT 安装方式 01 KM BS GLS01 KM BS GLS
03 KM BG GLS 
04 KM BG GST
05 TM BS GLS
08 KM BGS GST EN4-5 *
09 KM BGS GST EN6 *

KM = 门框安装
TM = 门扇安装
BS = 合页侧
BG = 合页异侧
GLS = 滑尺
GST = 折臂

Ba 基本功能 01  自动运行01  自动运行
02  低功耗运行 2）

03  伺服运行 3）

pU 推即走功能（Push and Go）1）

响应范围
00  无推即走功能（Push and Go）00  无推即走功能（Push and Go）
01...20 推即走功能（Push and Go） 响应范围与最大打开范围有关 

（= 100%）
eo 可调开门角度 -9 ...0 ...9 单位为度；

值只适合精调。在示教运行时对该数值
进行示教，并且该数值相当于 0 点。可
按此手动调整。未设为出厂设置。

cl 回弹极限 0 ...3030 ...90 x 0.1° 自门机尝试重新关门起，要在关门位
置上对驱动轴的角度误差进行精调。

  在门机重新关门之前，要调整这
些数值，使门缝尽可能的小。

* 仅 EMD-F
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显示 说明 设置数值 注释
TO 开门器类型 00  无开门器

01 工作电流 - 开门器01 工作电流 - 开门器
02 静态电流 - 开门器
03 电机锁
04 工作电流 - 开门器 
05 静态电流 - 开门器 
06 电机锁 

开门前用附加压力
开门前用附加压力
开门前用附加压力

®® 止动报告器
接触类型

01 常开触点01 常开触点
02 常闭触点

Dl 打开延迟 0000 01 ... 90 x 0.1 s 打开延迟：
在门机打开门之前，电机锁进行解锁
需要的时间。

Da 开门缓冲 00 ...8080 …95 % 根据最大打开范围（100%，手动打开）
使用开门阻尼

fl 固定门扇起始范围 01 ...1010 …95 % 固定门扇从自由门扇的打开范围开始，
由其最大打开范围决定（100%）。在自
由门扇上设置参数 FL。

se 起始区域伺服辅助 00 ...0909 …20 % 伺服辅助装置的响应范围，参照最大
开门范围（=100%）。

aD 伺服持续时间 0000 ...20 s
aO 伺服的附加扭力矩 0000 ...40 Nm
fa 伺服的火灾报警 0000 ...70 Nm
Df 关门力矩 EMD/EMD-F: 0000, 16 … 40 Nm 当门没关时，手动开门后的关门力矩

45 ...70 Nm

aB 墙壁隐藏区 SIO 00 01 … 99 00: 没有墙壁隐藏开门安全感应器的
墙壁隐藏的使用范围在调试过程中得
到示教，在这里可以进行修正。门的最
大开门范围 = 100

ca 盖泽总线地址 0000 01…99 CAN 地址 盖泽楼宇系统
1）仅在自由门扇起作用2）低功耗运行（参见第23，“基本功能”章） 
3）仅用于 EMD-F

26  故障消息

26.1 ST220 和 DPS 的故障信息

26.1.1 故障显示

在 DPS 上在 DPS 上
  有关故障排除和描述，另请参阅”EMD 和 EMD-F 的故障和故障措施”。
  当前待解决的故障报告将会以循环方式每 10 s 在显示屏程序开关上显示。此外，可将其输入 e® 和 Oe 故
障存储器中。

  运行模式显示 5 s，故障报告显示 2 s。
  通过故障 ID 显示单个故障。
  在此对错误信息进行收集，然后，只是显示将主错误的编号，例如 10。
  此外还显示下列状态：

  未示教：冬季 LED 灯持续闪烁（1 s 开，3 s 关）。
  维护：冬季 LED 灯持续闪烁（0.5 s 打开，0.5 s 关闭）。
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在 ST220 控制设备上在 ST220 控制设备上
  故障通过文本故障名称输出。
故障示例：SIS SF 

26.1.2  故障消息

DPS 上的信息 ST220 上的信息 故障说明

01 缺少 24 V （自由门扇）控制单元损坏 

03 230 V 故障 （自由门扇）电源故障 

07 火警 （自由门扇）烟雾探测器活跃

1 0 旋转编码器 （自由门扇）编码器信号故障（综合错误）

编码器型号 旋转编码器型号显示错误

边沿计数器 检测旋转编码器边沿时出错

位置检查 旋转编码器位置错误

方向错误 电机转向或编码器错误

位置 丢失位置

11 电机 1 短 （自由门扇）电机电流过高 

12 电机 1 （自由门扇）电机损坏 

13 SIS 1 损坏 测试，（自由门扇）关闭安全感应器故障或触发超过 2 分钟

永久触发 关门安全感应器已触发 2 分钟以上

测试 测试闭门安全感应器时出错

14 MPS 在（自由门扇）PS 输入端上的不一致状态或 MPS 线路中断

15 命令显示屏程序开关 DPS 控制单元和显示屏程序开关之间无通讯（仅 Er 和 oE 中的错误编号为 15）

1 6 锁闭装置 （自由门扇）开门器不卡住 

17 解锁 （自由门扇）开门器不触发 

19 SIS SF 故障 测试，（固定门扇）关闭安全感应器故障或触发超过 2 分钟

25 示教错误 示教过程中门扇卡住

28 继电器 DCU200 （自由门扇）控制单元的电机继电器损坏 

29 SIO SF 损坏 测试，固定门扇开门安全感应器故障或触发超过 2 分钟

32 防破坏 防破坏激活

34 命令按键程序开关 TPS 控制单元无通讯 - 按键程序开关

41 SIO 1 损坏 测试，（自由门扇）开门安全感应器故障或触发超过 2 分钟 

永久触发 开门安全感应器已触发 2 分钟以上

测试 测试开门安全感应器时出错

42 紧急锁定 紧急锁定激活或按钮损坏 

01 触发激活 PE2 上的紧急锁定功能已激活 

02 按钮损坏 按钮或按钮的电缆损坏

45 电机发热 （自由门扇）电机或控制单元温度超过 98 ℃ 

46 电机的温度传感器 （自由门扇）电机温度传感器损坏 

47 控制单元的温度传感器 （自由门扇）控制单元温度传感器损坏 

48 过热 （自由门扇）电机或控制单元温度超过 108 °C 

51 SF 缺少 24 V 固定门扇控制单元损坏 
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DPS 上的信息 ST220 上的信息 故障说明

53 SF 230 V 故障 固定门扇电源故障

54 命令DPS NT DPS NT 通讯故障

57 SF 火警 固定门扇，烟雾探测器活跃

60 控制单元 DCU200 内部错误，自由门扇控制单元

63 软件版本 自由门扇和固定门扇的软件版本不同

65 命令SF GF 自由门扇控制单元和固定门扇控制单元之间没有通信

66 锁闭装置 SF 固定门扇开门器不卡住

67 解锁 SF 固定门扇开门器不触发

7 0 控制单元 DCU200 SF 内部错误，固定门扇控制单元

71 SF 电机短 固定门扇门机，电机电流过高 

72 SF 电机 固定门扇门机，电机损坏 

74 旋转编码器 SF 固定门扇门机，编码器信号错误

75 DCU200 热 固定门扇门机，电机或控制单元温度超过 98℃

7 6 SF 电机传感器 固定门扇电机温度传感器故障

77 TSF 的温度传感器 固定门扇控制单元的温度传感器故障

7 8 SF 过热 固定门扇门机的电机温度或控制单元温度超过 108 °C

79 继电器-SF 固定门扇控制单元的电机继电器故障

x.x 位置 门扇位置不明（点在左侧显示屏内）

x x. 维护 维护要求（循环次数，运行小时数，点在右侧显示屏内）

el 示教 示教控制单元时存在故障

8 .8 . 显示屏程序开关 DPS RS485A / RS485B 的连接错误，中断或控制单元未编程

-- 显示屏程序开关 DPS 程序开关的操作已阻止

OO 显示屏程序开关 DPS 程序开关的操作已启用

oo 显示屏程序开关 DPS 无法通过程序开关进行运行模式转换
（内部 PS 不在 0 上或 MPS 已设置参数）。

Of 显示屏程序开关 DPS 运行模式关

®s 复位 示教过程开始时：复位按钮未按下或缺少 24 V RSZ
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26.2  按键程序开关中的错误消息

TPS 显示 标识 DPS 显示

● ○ ○ ○ ● 警报 07,32,57

● ● ○ ○ ○ 电源故障 03,53

○ ○ ○ ● ● 门机过热 45,46,48,75,7 6,7 8

● ○ ● ○ ○ SIO 29,41

○ ○ ● ○ ● 位置 x.x

○ ○ ● ● ○ SIS 13,19

● ● ● ○ ○ 锁闭装置 1 6,17,42,66,67

○ ○ ● ● ● 电机 1 0,11,12,71,72,74

● ● ○ ○ ● 控制单元 01,28,47,51,60,63,65,7 0,77,79

○ ○ ○ ○ ○ 无工作电压

○ LED 灭

● LED 亮

此外还显示下列状态：
  未示教 冬天 LED 持续闪烁（1 s 开，3 s 关）。
  维护 冬天 LED 持续闪烁（0.5 s 开，0.5 s 关）。
  故障 运行模式显示 5 s，故障报告显示 2 s。
  锁定激活 如果操作了该按键，当前运行模式 LED 灯闪烁一次。
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设置低能耗运行的角度

27  设置低能耗运行的角度
参见章节 23.2.3“设置最小开门时间和最小闭门时间”。
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